OMmRON

CIMR-F7Z

Varispeed F7

Variador de velocidad de propodsito general
con control vectorial

Control vectorial de lazo abierto o de lazo cerrado
Control de par
Control PID
Operador LCD estandar
Opciones de bus de campo: DeviceNet,
Profibus, CANOpen
Autoajuste (autotuning) estatico
Potentes funciones para gran variedad de
aplicaciones
Freno de alto deslizamiento
Tarjeta opcional de PLC
Mantenimiento sencillo
Funcién de ahorro de energia
Comunicaciones RS485 estandar: Modbus ' S
Marcado CE, UL y cUL o
Firmware de aplicacién personalizado
Valores nominales
¢ Trifasico de clase 200 V 0,4 a 110 KW
¢ Trifasico de clase 400 V 0,4 a 300 KW

Configuracion del sistema

Accesorios especiales
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Cable de variador a PC Software del configurador
3G3IV-PCN329-E de Sysdrive
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Operador digital Operador digital Cable de extensién
JVOP-160-OY JVOP-161-0Y de operador digital
(display de LCD) (display de LEDs) 3G3IV-PCN126/326

Filtro de linea

Accesorios de freno

Filtro de ruido de entrada
B3G3RV-PFI[]

Unidad de resistenciade  Unidad de freno Resistencia de frenol
freno LKEBL] CDBRLB ERF150WJ]

Varispeed CIMR-F7
Fuente de alimentacién

0

Tarjetas de monitorizacion Tarjetas de entrada de encoder Tarjetas de comunicaciones

Tarjetas opcionales de referencia Tarjeta opcional de PLC
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Especificaciones

Denominacion de tipo

CIMR - F7 Z

4

0

P

40
—[ Carcasa de proteccion

-
Variador
) 0: Tipo bastidor abierto (IP00)
Serie F7 1: Tipo cerrado (IP20 / NEMA1)
Especificaciones Salida maxima aplicable del motor
Z: Especificaciones estandar 0P4: 0,4 kW
de Europa 1
Tension 022: 22 kW
2: Clase 200 V !
4: Clase 400 V 300: 300 kW
"P" indica el punto
decimal
Clase 200 V
Modelo CIMR-F7Zo 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075 | 2090 | 2110
Salida maxima aplicable - kW | o 55 | 675 | 15 | 22 | 37 [ 55 | 75 | 11 | 15 |185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110
del motor
» Capacidaddel  kVA| 1o | 16 | 27 | 387 | 57 | 88 | 12 | 17 | 22 | 27 | 32 | 44 | 55 | 69 | 82 | 110 | 130 | 160
8 & variador _
% g | Corrientenominal A | 35 | 41 | 70 | 96 | 15 | 23 | 31 | 45 | 58 | 71 | 85 | 115 | 145 | 180 | 215 | 283 | 346 | 4152
5 S = =
% g Tension max. Trifasica; 200/208/220/230/240 V (proporcional a la tension de entrada)
©
© ° Frecuencia de salida max. Trabajo intenso (portadora baja, aplicaciones de par constante): 150 Hz max.
o Trabajo normal 1 6 2 (portadora alta/reducida, aplicaciones de par variable): 400 Hz max.
=y R L T e Trifasico 200/208/220/230/240 V, 50/60 Hz3
o 0 y frecuencia
T o = =
% _g FIuctuaclor! c!e tension +10%, -15%
o o admisible
frd E Fluctuacion de frecuencia o
© o +5%
admisible
Prevencion | Reactancia de c.c. Opcional Suministrado
de arméni-
cos  |Entradade 12 pulsos No disponible Disponible*
1. Nuestros motores estandar de 4 polos se utilizan para la salida méax. del motor aplicable. Elija el modelo de variador cuya corriente nominal sea admisi-
ble dentro del rango de corriente nominal del motor.
2. 322 A en caso de modo de trabajo intenso
3. Cuando se utiliza el variador de la clase 200 V, 37 kW o mas, con un ventilador de refrigeracion de fuente de alimentacion trifasica de 230 V 50 Hz 6
240 V 50/60 Hz, se necesita un transformador para el ventilador de refrigeracion.
4. Se necesita un transformador de 3 hilos en la entrada de 12 pulsos.
Clase 400 V
Modelo CIMR-F7Zo 40P4(/40P7/41P5|42P2|43P7|44P0(45P5(47P5/4011|4015/4018|4022(4030(4037|4045(4055|4075(40904110(4132|4160(4185|4220(4300|
el :;xr'n“;i‘;?"cab'e kWl 055(0.75] 1.5 | 2.2 | 37| 4.0 |55 |75 | 11 | 15 185 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110| 132|160 | 185|220 | 300
o Cal;agiidagrde' kVA| 14|16 |28|40|58|66|95| 13| 18|24 |30 |34 |46 |57 |69 |85 |110|140|160|200 230|280 390|510
(3} variador _
% < | Corriente nominal A |18 (21|37 |53|76|87|125/ 17 |24 |31 |39 | 45|60 |75 91 |112|150| 180|216 260|304 | 370 |5062|6753
5 ® = =
% g Tensién max. Trifasica; 380/400/415/440/460/480 V (proporcional a la tension de entrada)
©
] ° Frecuencia de salida Trabajo intenso (portadora baja, aplicaciones de par constante): 150 Hz max.
o max. Trabajo normal 1 6 2 (portadora alta/reducida, aplicaciones de par variable): 400 Hz max.
5| OB TETREET Trifasico 380/400/415/440/460/480 V, 50/60 Hz
] :g entrada y frecuencia
% g FIuctuaclor_l t.le tension +10%, ~15%
o o admisible
I E Fluctuacion de frecuen- o
© N = +5%
cia admisible
Prevencién| Reactancia de c.c. Opcional Suministrado
de armoni-
cos |Fntradade12 pulsosl No disponible Disponible*

1. Nuestros motores estandar de 4 polos se utilizan para la salida méax. del motor aplicable. Elija el modelo de variador cuya corriente nominal sea admisible

dentro del rango de corriente nominal del motor.
405 A en caso de modo de trabajo intenso

2.
3. 540 A en caso de modo de trabajo intenso
4

Se necesita un transformador de 3 hilos en la entrada de 12 pulsos.
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Carcasas
> [ Modelo CIMR-F7zO [20P4[20P7[21P5[22P2[23P7]25P5[27P5[2011]2015[2018[2022]2030]2037]2045]2055[2075[2090[2110
g Tipo cerrado Disponible de serie Disponible como opcién No
& (IEC IP20) P P P disponible
< Tipo bastidor abierto | Disponible si se extraen las tapas superior e inferior del . . .
o (IEC IP0O) tipo cerrado Disponible de serie
> | Modelo CIMR-F7Z0 |40P4]40P7]41P5[42P2]43P7[45P5[47P5[4011]4015]4018[4022]4030]4037]4045]4055]4075]4090]4110[4132]4160]4185]4220[4300
8 Tipo cerrado Disponible de serie Disponible como opcién No disponible
; (IEC IP20)
< Tipo bastidor abierto | Disponible si se extraen las tapas superior e inferior del . ’ .
o (IEC IPOO) tipo cerrado Disponible de serie
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Especificaciones comunes

Numero de modelo
CIMR-F7z00

Especificacion

Caracteristicas de control

Método de control

PWM de onda sinusoide, control vectorial de lazo cerrado, control vectorial de lazo abierto, control V/f , control V/f con PG

Caracteristicas del par

Trabajo intenso (portadora baja, aplicaciones de par constante): Frecuencia de portadora de 2 kHz, 150% de sobrecarga durante
1 minuto,
es posible una frecuencia de portadora mas alta con disminucién de corriente.
Trabajo normal 1 (portadora alta, aplicaciones de par variable): frecuencia de portadora maxima, segun la capacidad del variador,
120% de sobrecarga durante 1 minuto.
Trabajo normal 2 (aplicaciones de par variable): frecuencia de portadora reducida, aumento de la capacidad de sobrecarga continua

Rango de control de velo-
cidad

1:40 (control V/f)
1:100 (control vectorial de lazo abierto)
1:1000 (control vectorial de lazo cerrado)

Precision del control de
velocidad

+ 3% (control V/f)
+ 0,03% (control V/f con PG)
+ 0,2% (control vectorial de lazo abierto)
+ 0,02% (control vectorial de lazo cerrado)
(25°C+10°C)

Respuesta del control de
velocidad

5 Hz (control sin PG)
30 Hz (control con PG)

Limites de par

Proporcionados (se pueden cambiar 4 pasos de cuadrante mediante configuracién de constantes) (Control vectorial)

Precision de par

+5%

Rango de frecuencia

0,01 a 150 Hz (trabajo intenso), 0,01 a 400 Hz (trabajo normal 1 6 2)

Precision de frecuencia
(caracteristicas de tempe-
ratura)

Referencias digitales: + 0.01% (-10 °C a +40 °C)

Referencias analdgicas: + 0.1% (25 °C +10 °C)

Resolucién de configura-
cién de frecuencia

Referencias digitales: 0,01 Hz

Referencias analdgicas: 0,025/50 Hz (11 bits mas signo)

Resolucién de frecuencia
de salida

0,01 Hz

Capacidad de sobrecarga
y corriente maxima

Trabajo intenso (portadora baja, aplicaciones de par constante): 150% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto
Trabajo normal 1 6 2 (portadora alta/reducida, aplicaciones de par variable): 120% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto

Sefial de configuracion de
frecuencia

0a+10V,-10a +10V, 4 a 20 mA, tren de pulsos

Tiempo de aceleracion/
deceleracion

0,01 a 6000,0 s (4 combinaciones seleccionables de configuraciones independientes de tiempos de aceleracion y deceleracion)

Par de freno

Aproximadamente 20% (aproximadamente 125% con opcién de resistencia de freno,
transistor de freno incorporado en los variadores de 18,5 kW o menos)

Funciones de control prin-
cipales

Rearranque por pérdida de alimentacién instantanea, busqueda de velocidad, deteccién de sobrepar/subpar, limites de par, control
de 17 velocidades (maximo), 4 tiempos de aceleracion/deceleracion, aceleracién/deceleracion de curva S, control de 3 hilos,
autoajuste (autotuning) (dindmico o estatico), funcion de intervalo, control ON/OFF del ventilador de refrigeracion, compensacion de
deslizamiento, compensacion de par, rearranque automatico tras fallo, frecuencias de salto, limites superior e inferior de las referen-
cias de frecuencia, freno de c.c. para arrancar y parar, freno de alto deslizamiento, control PID avanzado, control de ahorro de energia,
comunicaciones MEMOBUS (RS-485/422, 19,2 kbps maximo), 2 conjuntos de parametros del motor, reset de fallo y funcién de copia.

Funciones de proteccion

Proteccion del motor

Proteccion mediante relé termoelectrénico de sobrecarga.

Proteccion contra sobreco-
rriente instantanea

Parada a aproximadamente el 200% de la corriente nominal de salida.

Proteccion de fusible fun-
dido

Parada con fusible fundido.

Proteccion de sobrecarga

Trabajo intenso (portadora baja, aplicaciones de par constante): 150% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto

Trabajo normal 1 (portadora alta, aplicaciones de par variable): 120% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto

Trabajo normal 2 (portadora alta, aplicaciones de par variable): 120% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto,
aumento de corriente de salida continua.

Proteccién de sobreten-
sién

Variador de clase 200: Se detiene cuando la tension de c.c. del circuito principal supera 410 V.
Variador de clase 400: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal supera 820 V.

Proteccion contra baja ten-
sion

Variador de clase 200: Se detiene cuando la tension de c.c. del circuito principal es inferior a 190 V.
Variador de clase 400: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal es inferior a 380 V.

Recuperacion de pérdida
instantanea de alimenta-
cion

Al seleccionar el método de pérdida instantanea de alimentacion, la operacién se puede continuar si la alimentacién se restaura en
2 seg.

Sobrecalentamiento del
ventilador de refrigeracion

Protecciéon mediante termistor.

Prevencién de bloqueo

Prevencién de bloqueo durante la aceleracién, deceleracién y marcha independientemente.

Proteccion de puesta a tie-
rra

Proteccién mediante circuitos electrénicos.

Indicador de carga

Se ilumina cuando la tensién de c.c. del circuito principal es aproximadamente 10 Vc.c o mayor.

Condiciones ambientales

Temperatura ambiente
de operacion

-10 °C a 40 °C (tipo cerrado montado en pared)
—10 °C a 45 °C (tipo bastidor abierto)

Humedad ambiente de
operacion

95% max. (sin condensacion)

Temperatura de almace-
namiento

-20 °C a+ 60 °C (temperatura temporal durante el transporte)

Ubicacién de aplicacion

Interior (sin gases corrosivos, polvo, etc.)

Altitud

1000 m max.

Vibracion

10 a 20 Hz, 9,8 m/s? max.; 20 a 50 Hz, 2 m/s2 max.
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Dimensiones

Tipo bastidor abierto (IEC IP00)
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Fig. 1
Dimensiones en mm Método
Tarion Salidamaximaaplicabledelmotor Variador Fig Masa aprox. | de refri-
kw CIMR-F7zO ! w H D w1 H1 H2 D1 T1 d kg gera-
cién
04 | -
0.75
1.5
22 | e
2; ------ No disponible; utilice el tipo IP20 extrayendo las tapas superior e inferior
° b R
o
:Q 75 | e
= 1
; 15 | e
S 185 | -
o
250 400 195 385 M6 21
] 22 20220 258 75 | 100 23
] 30 2030 0 275 450 220 435 24
o .
298 100 57 Refrige-
2: zgz g 875 | 600 o] 290 | 578 63 rado ?’OV
55 20550 1 125 3.2 M10 36 ventila-
450 725 348 325 700 130 dor
75 20750 87
90 2090 0 500 850 358 370 820 15 45 M12 108
110 21100 575 885 378 445 855 140 ' 150
04 | e
075 | e
15 | e
22 | e
:g No disponible; utilice el tipo IP20 extrayendo las tapas superior e inferior
75 | e
L
E B =
.é 185 | e
= 22 40220 275 | 450 | 258 220 | 435 100 21
z 30 4030 0
S 37 4037 0 7.5 2.3 M6
& 45 4045 0 325 550 283 260 535 105 36
= 55 4055 0
88 Refrige-
e 40750 1 450 725 348 325 700 12.5 3.2 M10 39 rado por
oy ROBOIC 130 02 ventila-
110 41100 500 | 850 | 358 | 370 | 820 | '® dor
132 41320 120
160 4160 0 575 916 378 445 855 45.8 140 45 M12 160
' 260
185 41850 710 | 1305 | 413 540 1270
220 42200 15 125.5 280
300 4300 0 916 1475 413 730 1440 405

Varispeed F7
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OMmRON

Tipo cerrado (IEC 1P20)

F7Z 20P41 a F7Z25P51
F7Z40P41 a F7Z45P51

W1

F7Z 27P51 a F7Z20181
F7Z47P51 a F7Z40181

F7Z 20221 a F7Z20751
F7740221 a F7Z41601
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Fig. 1 Fig. 2 Fig. 3
Dimensiones en mm Método
Tl Salida maxima aplicable del motor| Variador Fi Masa aprox. | de refri-
kW cvRFrzal Y| w | H D | Wi | HO | H1 H2 | H3 | D1 T d kg gera-
cion
0.4 20P4 1
S — ® o foer
: 1 140 | 280 126 | 280 | 266 7 5 M5
2.2 22P2 1
5 3.7 23P7 1 177 59 4
- 5.5 25P5 1
b ] 300 0 6
5 75 27P5 1 200 197 | 186 | 300 | 285 8 65.5
g 11 20111 5 310 10 7
350 0 )
§ 15 20151 240 207 | 216 | 350 | 335 78 | 23 | M6 11 Refrige-
S 18.5 2018 1 380 . 30 rado por
8 22 2022 1 254 | 535 058 195 | 400 | 385 ' 135 24 ventila-
< 30 2030 1 279 | 615 220 | 450 | 435 165 | 100 27 dor
298 62
2; :gz : 3 | 380 | 809 38 250 | 600 | 575 209 8
55 2055 1 125 130 8.2 | M10 94
453 (1027 348 | 325 | 725 | 700 302
75 20751 95
0.4 40P4 1 Aut
utorre-
0.75 40P7 1 157 39 3 frigerado
1.5 41P5 1
2.2 42P2 1 1 140 | 280 126 | 280 | 266 7 5 M5
3.7 43P71 177 59 4
4.0 44P0 1
5.5 45P5 1
°
) 7.5 ailhashl 200 | 300 | 197 | 186 | 300 | 285 8 65.5 6
& 11 40111 »
£ 15 40151 240 | 350 | 207 | 216 | 350 | 335 78 10
z 18.5 4018 1 23 | we Refrige-
= B
> 22 40221 275 | 535 | 258 | 220 | 450 | 435 100 24 rado por
@ 30 4030 1 7.5 85 ventila-
- 37 40371 dor
45 4045 1 325 | 715 | 283 | 260 | 550 | 535 105 105 40
55 4055 1 3
96
e 40751 453 |1027| 348 | 325 | 725 | 700 | 12.5 | 302 3.2 | M10
90 4090 1 130 97
122
110 41101 504 |1243| 358 | 370 | 850 | 820 | 15 | 393
132 41321 45 | M12 130
160 4160 1 579 |1324| 378 | 445 | 918 | 855 | 45.8 | 408 | 140 170
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stala

Conexiones estandar

Reactancia de c.c. para mejorar factor

de potencia de entrada (opcional)

Unidad de resistencia
U7y X

&l
|
|
|

Puente de cortocircuito | i i |

Contactor principal

N S

T L D1 @2 O B
Fusibles ! |
L A7 .
) L —= T @ R/L1
Alimentacion A .
PPN — L L
trifasica L2 ——= U 9 Linea @ S/L2
380a480V — — ; -
5060 Hz O = \'j.u,,fu Filtro © T/L3
PE} D Varispeed F7
| CIMR-
I F7Z47P5 |
' ' (]
) . | MA o
Marcha directa/parada T St D—:@: VB Salida de contacto de fallo @ .g
Marcha inversa/parada + 82 :@: MC ! 250 Vea., 1A max. .g 5
< —1— C 30 Ve.c., 1 A max. =5
Fallo externo + S3 :_:@ i § §
? 2=
Reset de fallo + S4 :@: M1 o
Entradas digitales T = ~— ¢ Salida de contacto 1 o
multifuncionales Ajuste de multivelocidad 1 ' S5 :@: M2 [Valor predeterminado:
[Configuracion e T — En marcha]
de fabri i i i . .
e fabrica] Ajuste de multivelocidad 2 TSG D—:@: _?MB Salida de contacto 2 Salida digital multifuncional
6 0 : M4 & [Valor predeterminado:
Seleccion de frecuencia de operacion Jor " S7 D—:@: R/ez?(;)crigar?j :efori'nlna ¢} Zgg xc.a.’ ;1 2 rne:lx.
. . c.c. max.
SN M5 ’
4 ¢ salida de contacto 3
''SC M6 ¢ [Valor predeterminado:
S Frecuencia alcanzada 1]
SP_ o4y |
Terminal Terminal (G)
aprotecciéndos aprotecciéndos
| |
| Entrada de tren de pulsos | B
I . RP [Valor predeterminado: MP
K ) . ? > Entrada de referencia IL T Salida de tren de pulsos
Ajuste de configuracion de ' de frecuencia] 0 a 32 kHz ' 0a32kHz (2,2kQ)
entrada analégica | v cay [Valor predeterminado: Frecuencia de salida]
Fuente de alimentacion de {7 '
T T entrada analdgica | .
2 kQ . +15V, 20 mA . Ajuste,
I I 20kQ
[l
. T EM . [ AN Salida analégica multifuncional 1
3 0aioVv A1 Entrada analégica 1: D Py M 2
2K « & Referencia de frecuencia maestra T (10a+10V2 m_A /4220 mA) .
2 A ' 0a+10V (20 k) ' [Valor predeterminado: Frecuencia
1 | | Aust de salida0a+10V]
! . juste,
4220 mA | A2 Entrada anal6gica multifuncional 2 | ”270 kQ
=22 — —— — — o — [Valor predeterminado: AM : [y + - | salidaanaldgica multifuncional 2
P| P | ?Igszgen:;ft(:;seg%i] D AM (-10a+10 V2 mA /4 a 20 mA)
' ca. ' [Valor predeterminado: Corriente
h 4 c.a. de salida0a+10V]
‘ % ov v L
| [
-V Fuente de alimentacion de entrada analdgica *
— T -15V,20mA |
| i |
. Resistencia de .
- terminacion
f IR+ |
i > |
Comunicaciones M '
MEMOBUS g, |
RS-485/422 & '
$ P S- |
L
b IIG I
|
e e e — 1

N

[ i
- Cables aprotecciondos i i P
— A A&

N/

Cable de par trenzado
Cables aprotecciéndos

Varispeed F7
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Circuito principal

Tension 200V 400 V
Modelo CIMR-F7Z0 20P4 a 2018 2022, 2030 2037 a 2110 40P4 a 4018 4022 a 4055 4075 a 4300
Salida maxima aplicable del 0,4 a 18,5 kW 22 a 30 kW 37 a110 kW 0,4 a 18,5 kW 22 a 55 kW 75 a 300 kW
motor
R/L1 Fuente de alimenta- Fuente de alimenta-
S/L2 cién de entrada Fuente de alimentacion de entrada cién de entrada Fuente de alimentacién de entrada
T/L3 del circuito principal del circuito principal del circuito principal del circuito principal
R1/L11 R-R1, S-S1y T-T1 ya tienen los cables R-R1, S-S1y T-T1 ya tienen los cables
S1/L21 antes del envio (Ver P59). antes del envio
T1/L31
um
V/T2 Salida del variador Salida del variador
W/T3
B1 Unidadde | - Unidadde | -
B2 resistencia de freno resistencia de freno
5 *Reactanciade c.c. *Fuente de alimentacién de c.c. *Reactanciadec.c. *Fuente de alimentacién de c.c.
= (®1- ®2) (®1- 82)' (81- 82) (®1- ®2)'
*Fuente de alimen- *Unidad de freno *Fuente de alimen- sUnidad de freno
@2 tacion de c.c.! (®3-¢) tacién de c.c.! (23-©)
(®1-9) (®1-9)
®3
s, Fuente de alimenta- -
cion del ventilador de
r/l4 refrigeracion Fuente de alimenta-
y 200/1,200 | ciéndel ventilador de
2 refrigeracion
4 400/ 1, 400
) Terminal de tierra (100 Q 0 menos) Terminal de tierra (10 Q0 menos)

@1 - © La entrada de alimentacion de c.c. no es conforme a la norma UL/c-UL.

2. Fuente de alimentacion del ventilador de refrigeracion r/l;- & /,: 200 a 220 Vc.a. 50 Hz, 200 a 230 Vc.a. 60 Hz
(Se necesita un transformador para la fuente de alimentacion de 230 V 50 Hz o0 240 V 50/60 Hz.)
3. Fuente de alimentacion del ventilador de refrigeracion /1 -4 200/ I, 200: 200 a 220 Vc.a. 50 Hz, 200 a 230 Vc.a. 60 Hz, r/ly - 4 400/ 1, 400: 380 a 480 Vc.a. 50/60 Hz
Configuracion del circuito principal
CIMR-F7Z20P4 a 2018 CIMR-F7Z2022, 2030 CIMR-F7Z2037 a 2110
B1 B2 - ®s - ®3
®1 J—:’—J [0} J—:’—l o1 1—:’—1
> ®2 ] um Lf‘f\’\”\«i erw‘u?
(=} R —‘ L] - FJ um RiLt um
o SL2 e VT2 52 i w2 siL2
N T3 ,J WIT3 Rintffe—] T T R T T v
o s1L21 J w3 s1L21 wiTs
% e = T1ILS<; S TIL31
—_ = I ©
o - " 1 W\es
r( LT_%,@_B_‘:' A 200/¢200 ng_‘:l
CIMR-F7Z40P4 a 4018 CIMR-F724022 a 4055 CIMR-F7Z4075 a 4300
eie2 | ® L @3
R S Gl ! =
®1 4 T T ; O o @ me[ 1
> | @2 o UM RIL1 ﬁj 3
o | ru il : sn2 7 urm RIL1 U
o s/L2 L VIT2 T3 m L vz siL2
< T ; RA/L1 T s U L ——oviT2
T3 J m WIT3 d T
o WIT3 S1n21 R1/L11 WIT3
3 €] = | T3t Aj S1L21
< i © T1L31 4 _
© I i a y 419 4001200
! In A200/¢2200
! A200/¢ 200 %H
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Circuito de control

Tipo Ne Nombre de la sefal Funcién Nivel de la sefal
S1 Comando de marcha directa/parada Marcha directa cuando esta en ON; parada cuando esta en OFF.[24 Vc.c., 8 mA
S2  [Comando de marcha inversa/parada Marcha inversa cuando esta en ON; parada cuando esta en Fotoacoplador
= OFF.
©
5 S3 Entrada de fallo externo | Fallo cuando esta en ON. Las funciones se selec-
E S4  |Resetde fallo”' Reset cuando esta en ON IC-|K1)n§1n ccl)*r;fl%grando de
-01 a H1-05.
2 S5 Referencia de velocidad de varios pasos |Referencia de frecuencia auxiliar
E 1"1 (conmutador maestro/auxiliar) cuando esta en ON
$ S6 Referencia de multivelocidad 2”7 Configuracién de multivelocidad 2
k-] cuando esta en ON.
ﬂ S7 Referencia de frecuencia de Jog*1 Frecuencia de operacion jog cuando
i esta en ON.
& SC Entrada digital - comun - -
SN Entrada digital - neutro - -
SP Alimentacion de entrada digital Fuente de alimentacién de +24Vc.c. para entradas digitales 24 Vc.c., 250 mA max. 2
S +V Salida de alimentacién +15 V 15 V de alimentacion para referencias analdgicas 15V
IE’ (Corriente max.: 20 mA)
® -V Salida de alimentacién de -15V -15 V de alimentacién para referencias analégicas -15V
s (Corriente méx.: 20 mA)
) A1l Referencia de frecuencia —10 a +10 V/100% -10a +10 V(20 kQ) g
g A2 Entrada analégica multifuncional 4 a 20 mA/100% La funcion se selecciona |4 a 20 mA (250 Q) P
g -10V a +10 V/100% configurando H3-09. -10Va+10V (20 kQ) 52
[ T o
3 c.a. Referencia analégica comun - - g §
% E(G) [Cable apantallado, punto opcional de - - 1=
'S conexion de linea a tierra 8
(2]
© M1 Sefal de marcha En operacién cuando esta en ON. Salidas de contacto Contactos de relé
S (Contacto 1NA) multifuncional Capacidad de los contactos:
g M2 1 A méx. a 250 Vc.a,
3 1 Amax. a 30 Ve.c.®
& M3 Velocidad cero Nivel cero (b2-01) o inferior cuando
g estd en ON
«© M4
S
§ M5 Deteccidn de velocidad alcanzada Entre +2 Hz de la frecuencia configu-
[ rada cuando esta ON.
g MA Sefal de salida de fallo Fallo cuando CERRADO entre MA 'y MC Contactos de relé
e MB Fallo cuando ABIERTO entre MB y MC Capacidad de los contactos:
3 1 Amax. a 250 Vc.a.
MC 1 Amax. a 30 Ve.c.”
o FM  |Salida analégica multifuncional (salida de [0 @ 10 V, 10V=100% frecuencia de |Salida analégica multi- |-10 a +10 V max. +5%
T o frecuencia) salida funcional 1 2 mA max.
" o
32 c.a. |Analdgica comin - 4 a 20 mA salida de corriente
3 § AM Salida analégica multifuncional 0a 10V, 10V=200% corriente nomi- |Salida analégica multi-
E © (monitorizacion de corriente) nal del convertidor funcional 2
3
2 RP Entrada de pulsos H6-01 (entrada de referencia de frecuencia) 0 a 32 kHz (3 kQ)
% Tension de nivel alto 3,5a 13,2V
o MP Monitorizacién de pulsos H6-06 (frecuencia de salida) 0a32kHz
3 +15 V salida (2,2 kQ)
[7)
u
R+ Entrada de comunicaciones MEMOBUS |Para RS-485 de 2 hilos, puentee R+ y S+, asi como R-y S-. Entrada diferencial,
g R- Aislamiento de fotoacoplador
s
3 S+ Salida de comunicaciones Entrada diferencial,
f",-, S- MEMOBUS Aislamiento de fotoacoplador
i

1G Sefal comun - _

* 1. Se da la configuracion predeterminada para los terminales S3 a S7. Para una secuencia de 3 hilos, la configuracion predeterminada es una secuencia
de 3 hilos para S5, configuracion de multivelocidad 1 para S6 y configuracion de multivelocidad 2 para S7.

* 2. No utilice esta fuente de alimentacién para dispositivos externos.
* 3. Cuando controle una carga reactiva, como una bobina de relé con alimentacion de c.c., inserte siempre un diodo.
* 4. Las especificaciones de entrada de pulsos se muestran en la siguiente tabla

Tensién de bajo nivel 0,0a0,8V
Tension de nivel alto 35a132V
Trabajo intenso 30% a 70%
Frecuencia de pulsos 0a32kHz

Varispeed F7
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P

=

Tapa superior

Temperatura
circundante 40 °C

Pérdidas por calor del variador

Disipador de calor interno
D

de la parte superior
—-10a55°C

L Disipador de calor
|~ Variador de tipo
de bastidor abierto
| - Tapa inferior
Temperatura de entrada

del variador
—10a45°C

Retire las tapas superior e inferior de
los modelos de 15 kW o menos en las

clases de 200 V y 400 V.

Temperatura del aire

<

Tapa superior

lo~—-7T

Disipador de calor

Tapa inferior

Tornillo MTG de tapa

Cuando utilice variadores de tipo de bastidor abierto de
200 V/400 V 22 kW como minimo, asegurese de dejar espacio

para los pernos de anilla y el cableado del circuito principal.

t 50 mm como minimo

1.

30 mm como minimo
50 mm como minimo

30mm
como min

s

imo

Espacios laterales

120 mm como minimo
Aire

<

jcE=ul
g

1120 mm como minimo

Espacios superior e inferior

Clase 200 V
Modelo CIMR-F7ZOI | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075 | 2090 | 2110
Cal"lg‘r’iigggrde' kVA| 12 | 16 | 27 | 87 | 57 | 88 | 12 | 17 | 22 | 27 | 32 | 44 | 55 | 69 | 8 | 110 | 130 | 160
Corriente nominal | A | 32 | 41 | 70 | 96 | 156 | 23 | a1 | 45 | 58 | 71 | 85 | 115 | 145 | 180 | 215 | 283 | 346 | 415
§ | \Ventilador | W | 20 | 27 | 50 | 70 | 112 | 164 | 219 | 374 | 429 | 501 | 586 | 865 | 1015 | 1266 | 1588 | 2019 | 2437 | 2733
0= -
52 '"ti’r"?d':;'a W | 39 | 42 | 50 | 59 | 74 | 84 | 113 | 170 | 183 | 211 | 274 | 352 | 411 | 505 | 619 | 838 | 997 | 1242
T O——=
s | Perdidatotal | \v | 59 | 69 | 100 | 129 | 186 | 248 | 332 | 544 | 612 | 712 | 860 | 1217 | 1426 | 1771 | 2207 | 2857 | 3434 | 3975
Refrigeracion por Autorrefrigerado Refrigerado por ventilador
ventilador
Clase 400 V
Modelo CIMR-F7Z0 _ |40P4]40P7]41P5]42P2]43P7]44P0]45P5] 47P5[4011]4015]4018]4022]4030[4037]4045] 4055]4075]4090]4110]4132]4160] 4185]4220] 4300
ca“’,:‘:i':::rde' kvA| 1.4 | 16| 28| 40|58 |60|95| 13|18 | 24|30 | 34 | 46 | 57 | 69 | 85 | 110|140 | 160 | 200 | 230 | 280 | 390 | 510
Corriente nominal | A | 1.8 | 2.1 | 3.7 | 5.3 | 7.6 | 8.0 [125]| 17 | 24 | 31 | 39 | 45 | 60 | 75 | 91 | 112| 150 180 | 216 | 260 | 304 | 370 | 506 | 675
g Ventilador |W | 14 | 17 | 36 | 59 | 80 | 91 | 127 | 193 | 252 | 326 | 426 | 466 | 678 | 784 | 901 |1203|1399|1614|2097|2388|2791|3237|3740|5838
0 = n
g2 '"‘i’r'l‘i’é::'a W | 39|41 |48 |56 | 68| 70| 82 |114|158 172|208 259|317 | 360 | 415 | 495 | 575 | 671 | 853 [1002|1147(1372|1537(2320
BOL——=
s | Perdidatotal | \y| 53 | 58 | 84 | 115148 | 161|209 | 307 | 410 | 498 | 634 | 725 | 995 | 1144|1316|1698|1974|2285|2950|3390(3938|4609|5277(8158
Refrlger.amon por Autorrefrigerado Refrigerado por ventilador
ventilador

260
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Accesorios

Accesorio de montaje externo de disipador de calor
Los variadores Varispeed F7 de la clase 200/400 V, 18,5 kW o menos, necesitan este accesorio para montar el disipador de calor de forma

externa. Este accesorio aumenta las dimensiones externas de anchura y altura del variador. (El accesorio no es necesario para los variadores de
22 kW o mas.)

Panel de montaje Pared\ CIMR- | Cédigo de pedido Dimensiones en mm

\ F7zO de accesorio w H w1 [ H1 D1 D2 | D3
20P4
20P7
21P5
22P2
23P7
25P5
27P5
2011
2015
2018
40P4
40P7 37.4| 40
41P5
42P2 72616-EZZ08676A | 155 | 302 | 126 | 290 |122.6
43P7
44P0
45P5
47P5
4011
4015
4018

1 -

37.4 | 40

72616-EZZ08676A | 155 | 302 | 126 | 290 |122.6

57.4| 60

72616-EZZ08676B | 210 | 330 | 180 | 316 |136.1| 63.4 | 70

72616-EZ208676C | 250 | 392 | 216 | 372 [133.6| 76.4 | 85

0

57.4| 60

frecuencia

[}
k-]
"3
o
<
[}
=
T
[
>
c
o
(8}

D1 72616-EZZ08676B | 210 | 330 | 180 | 316 |136.1| 63.4 | 70

‘ D3 como minimo
f— |

72616-EZZ08676C | 250 | 392 | 216 | 372 [133.6| 76.4 | 85

Seccion de panel para el montaje externo del ventilador de refrigeracion (disipador de calor)

4d 2 taladros 5 did. d 4l CIMR-— T _ Dimensiones en mm
. o . g N ; . 3 F7z00 % W T H W1 [(W2)[(W3)[ HT [(H2)[(H3)] A | B | d
RIS SRS i 2 —ooc oo oo x ® 20P4
: g | 5| 20P7
| = | . 21P5 ;
‘ 55(302|126| 6 |85 |290|9.5| 6 [138(271|M5
[ 22P2
: ! 23P7 ;
[ = \ & 25P5
| N } ,,,,, N I 27P5 210330 | 180 6.5|316| 9 | 7 197|298
(Wa) A (w3) T 2011 85
e ! (WZ)Q (W3) & (W3) :g}: 250392216 85 (372| 9.5 | 10 [233 (353 | M6
e a e | 2022 2504001951, . [385] o |, 5 |244]369
w1 e S 2030 275450220 435 269419
W \ j B :gi; 375|600 | 250 575| 15 359 | 545
Fig. 1 " - 2 54.5| 8 125 M10
a ! R 450|725 | 325 700 [13.5 434 | 673
= W1 T 2075
4d ; z W - 2090 500850 370| 57 | 8 |820| o[, [484[782],
o == & ) 2110 575|885 (445| 55 | 10 | 855 555817
‘ i e Fig. 3 40P4
= 40P7
! 41P5
| 42P2 155(302|126| 6 |8.5|290|9.5| 6 [138|271| M5
i ® 43P7
; 44P0 1
B } rrrrr L f= 45p5
w3) Al wa) 47P5 210330 | 180 6.5|316| 9 | 7 197|298
| 4011 65
4015
: g 250 392 [ 216 8.5(372| 9.5 | 10 |233353
*j‘i—lwz | ‘—L‘“Wj ‘g :gg(z) 275 | 450 | 220 3 |435 269 | 419 | M©
= =—— 4037 245 8 |75
‘ ‘ G 4045 325|550 | 260 8 |535 309|519
o = 4055 2
4075 450 | 725|325 [54.5| 8 |700(13.5/12.5(434|673|M10
Fig. 2 4090 ' C
4110
% 500 850|370 | 57 | 8 |820| 19 | 15 |484(782|
4160 3 |575|925(445| 55 | 10 |895| 1 | 15 | 555|817

1. Los tamafios son distintos entre los extremos superior e inferior.
Consulte la figura 3

Varispeed F7
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Tabla de seleccion

Configuracion del sistema

Accesorios especiales CN1

Filtro de linea

Accesorios de freno

Varispeed CIMR-F7
Fuente de alimentacién

0

Tarjetas de monitorizacion 3CN Tarjetas de entrada del encoder 4CN Tarjetas de comunicaciones 2CN

e ©

Tarjetas opcionales de referencia 3CN

@ Filtros de linea

200V 400V
N\I::iealgodre Filtros de linea '\':Ioa':r'iea'g o"‘:e Filtro de linea
Dimensio- i Categoria |Corriente| Peso |Pimensiones
Varlspeed F7 Tio Categoria |Corriente| Peso nes Varispeed F7 Modelo EN 55011* (A) (kg) fogadn:[):oal):o)
P P EN55011 (A) (kg) (ancho x
fondo x alto) CIMR-F7Z40P4
CIMR-F7220P4 B 25m g:m:giﬂz 3G3RV-PFI3010-SE 5’12050% 10 11 | 141x46x330
CIMR-F7Z20P7 | 3G3RV-PFI3010-SE | 10 11| 141x45x330 H '
CIMR-F7221P5 10m CIMR-F7Z42P2
o5 CIMR-F7Z43P7 oo
CIMR-F7222P2 | 3G3RV-PFI3018-SE |, 5" 18 1.3 | 141x46x330 CIMR-F7244P0 | 3GIRV-PFIS018-SE | | ,1050nr1n 18 13 | 141xa6x330
CIMR-F7Z23P7 B,25m CIMR-F7Z45P5 ’
3G3RV-PFI2035-SE | ° 35 1.4 | 141x46x330
CIME 7225k A 100m CIMR-F7Z47PS | o - ev.pFI3035-SE Saam 35 21 | 206x50x355
CIMB-F7Z27PS | 4 3rv-pFi2060-5E | 225 M 60 3 206x60x355 CIMR F724011 ,100m
CIME, E/Z2011 A 100m CIMRF724015 | 43mv.PFis0s0-SE | Br25M 60 40 | 236x65x408
CIMR-F722015 B, 25m CIMR-F724018 A, 100 m
I 3G3RV-PFI2100-SE | >/ | 100 49 | 236x80x408 ST
F722018 ' 3G3RV-PFI3070-SE | A, 100m | 70 34 | 80x185x329
CIMR-F722022 CIMR-F7Z4030
IR 2a0a0 | 3G3RV-PFI2130-SE | A 100m | 130 43 | 90x180x366 ST
CIMR-F722037 | 3G3RV-PFI2160-SE | A, 100 m 160 6.0 |120x170x451 CIMR-F724045 | 3G3RV-PFI3130-SE | A, 100m 130 4.7 | 90x180x366
CIMR-F722045 CIMR-F7Z4055
CIMR.F7z2055 | SGSRV-PFI2200-SE | A, 100m | 200 11.0 | 130x240x610 CIMR-F724075 | 3G3RV-PFI3170-SE | A, 100m | 170 6.0 |120x170x451
CIMR-F722075 CIMR-F7Z4090
. . 3G3RV-PFI3200-SE | A, 100 250 11 | 130x240x610
IR zag00| 3G3RV-PFI3400-SE | A 100m | 400 18.5 |300x160x564 CINEEZE0 m X240x
CIMR-F722110 | 3G3RV-PFI3600-SE | A, 100m 600 11.0 | 260x135x386 CIMR-F724132 | o ony/ pFI3400-SE | A, 100 m 400 18.5 |300x160x610
CIMR-F7Z4160
CIMR-F724185
IR E 7azag | SGSRV-PFI3600-SE | A, 100m | 600 11,0 | 260x135x386
CIMR-F724300 | 3G3RV-PFI3800-SE | A, 100m | 800 31.0 | 300x160x716

Convertidores de frecuencia
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Tabla de seleccion

Tipo Nombre

Descripcion

Funcion

AO-08 / 3G3IV-PAO08

Tarjeta de monitorizacion
analdgica

Envia la sefial analdgica para monitorizar el estado de salida del variador (frecuencia de salida,
corriente de salida, etc.) después de la conversion de valor absoluto.

* Resolucion de salida: 8 bits (1/256)

* Tensioén de salida: 0 a 10 V (sin aislamiento); canal de salida: 2 canales

Envia la sefial analégica para monitorizar el estado de salida del variador (frecuencia de salida,
corriente de salida, etc.)

* Resolucion de salida: 11 bits (1/2048) + codigo

* Tensién de salida: 0 a 10 V (sin aislamiento); canal de salida: 2 canales

DO-08 / 3G3IV-PDO08

Tarjeta opcional de monitorizacion

Tarjeta de salida digital

Envia la sefal digital de tipo aislado para monitorizar el estado de marcha del variador
(senal de alarma, deteccion de velocidad cero, etc.).
Canal de salida: 6 canales de fotoacoplador (48 V, 50 mA o menos)

2 canales de salida de contacto de relé

(250 Vc.a., 1 A maximo

30 Vc.c., 1 A maximo)

DO-02C / 3G3IV-PDO02C

Tarjeta de salida relé 2C

* Se pueden utilizar dos salidas de contacto multifuncionales (relé 2C) en vez de las de la uni-
dad de variador.

PG-A2 / 3G3FV-PPGA2

Tarjeta de control de velocidad de realimentacion

Tarjeta de controlador de
velocidad de PG
(Se utiliza para el control V/f
con PG o control vectorial)

* Entradas de pulsos de fase A (un solo pulso) (entrada de tensién, complementaria, colector
abierto)

* Rango de frecuencia de PG: Aprox. 30 kHz méax. [salida de fuente de alimentacién para PG:
+12 V, corriente méax. 200 mA ]

Salida de monitorizacién de pulsos: +12 V, 20 mA

* Entradas de pulsos de fase A y B (exclusivamente para entrada complementaria)

* Rango de frecuencia de PG: Aprox. 30 kHz méax. [salida de fuente de alimentacién para PG:
+12 V, corriente méax. 200 mA]

 Salida de monitorizacién de pulsos: Colector abierto, +24 V, corriente max. 30 mA

* Pulso de fase A (pulso diferencial) para control V/f (entrada RS-422)

* Rango de frecuencia de PG: Aprox. 300 kHz méax. [salida de fuente de alimentacién para PG:
+5 V 0 +12V, corriente max. 200 mA]

 Salida de monitorizacién de pulsos: RS-422

» Entradas de pulsos fase A, B'y Z (pulso diferencial) (entrada RS-422)

* Rango de frecuencia de PG: Aprox. 300 kHz méax. [salida de fuente de alimentacién para PG:
+5 V 0 +12 V, corriente max. 200 mA]

» Salida de monitorizacién de pulsos: RS-422

Tarjeta opcional DeviceNet

 Se utiliza para poner en marcha o parar el variador, seleccionar o hacer referencia a parame-
tros y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos similares
mediante comunicaciones DeviceNet con el controlador host.

SI-P1

Tarjeta opcional Profibus-DP

 Se utiliza para poner en marcha o parar el variador, seleccionar o hacer referencia a parame-
tros y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos similares
mediante comunicaciones Profibus-DP con el controlador host.

SI-S1

Tarjeta opcional CANopen

 Se utiliza para poner en marcha o parar el variador, seleccionar o hacer referencia a parame-
tros y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos similares
mediante comunicaciones CANopen con el controlador host.

Tarjeta opcional de comunicaciones

SI-J

Tarjeta opcional LONWORKS

 Se utiliza para el control HVAC, poner en marcha o parar el variador, seleccionar o hacer refe-
rencia a parametros y para monitorizar la corriente de salida, la relacién de vatios-horas o ele-
mentos similares mediante comunicaciones LONWORKS con los dispositivos periféricos.

Al-14U / 3G3IV-PAI14U

Al-14B / 3G3IV-PAI14B

Tarjeta de entrada analégica

* Tarjeta de entrada analdgica de alta resolucién de 2 canales
eCanal1: 0a 10 V (20 KQ)

e Canal 2: 4 a 20 mA (250 Q)

* Resolucion de 14 bits

* Tarjeta de entrada analdgica de alta resolucion de 3 canales
* Nivel de sefial: -10 a +10 V (20 KQ)

o 4 a20 mA (250 Q)

*Resolucion: 13 bits + signo

DI-08 / 3G3IV-PDI0O8

DI-16H2 / 3G3IV-PDI16H2

Tarjeta opcional de referencia

Tarjeta de referencia digital

 Tarjeta de entrada digital de referencia de velocidad de 8 bits

* Tarjeta de entrada digital de referencia de velocidad de 16 bits

3G3RV-P10ST8-E

Opcién de PLC

3G3RV-P10ST8-DRT-E

Opcién de PLC

* Todas las caracteristicas de PLC, instalacion wireless y acceso transparente a los parametros
y a las entradas y salidas analdgicas y digitales del variador.

* Bus de campo CompoBus/S incorporado

* Se pueden utilizar las herramientas estandar de Omron para la programacion

Opcién de PLC con DeviceNet

* [dénticas caracteristicas que el modelo estandar con soporte DeviceNet.

Varispeed F7
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(@ Accesorios

Nombre Descripcion Instalacion
JVOP-160-0OY
Operador digital con LCD de Seccion de panel Panel
5 lineas 57
2 taladros MTG M3
Compatibilidad con 7 idiomas _ 1 R S
(_“ ' '
: |
© o o o o o 1
i o Q= 4l 1 R
- SR
o i 145 ja4 ‘ mm
8 3 ‘ < lTaladro
5 5 { ; S
[ ISR
1 [ ‘
v Operador digital con LEDs de o] L7 158 ‘ 64
i s 7 segmentos (60)
- A PP
| . |
‘ “ o | Instalacién de seccion de panel
Cable de extension de opera-
@ 3G3IV-PCN126 dor digital
] 3G3IV-PCN326 1 metro
3 3 metros
g 3G3IV-PCN329-E Cable de configuraciondePC| -
< [ Configurador de Sysdrive Software Herramienta de software de configuracién y monitorizacién
Manual de usuario YEG-TOE-S616-55,1-OY | e
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(®Unidad de freno, unidad de resistencia de freno

Unidad de resistencia de freno
Unidad de Tipo de instalacién independiente (10 %ED, 10 seg. max.)3
frenq Tipo montado en variador e
(3 %ED, 10 seg. max.)? =
Variador =
| —
= .
Ten- méxisn?elalcaiglica- nél:?l\(lllitl? Modelo|N® uti-| Modelo Resis- |[N2uti-| Parde |Modelo nEesspg:IIﬂacf:sl?s- N¢ uti-| Par de freno ¥:r=giradr$1{:i?:15a
sion ble del motor F7Z CDBR_|lizado| ERF-150WJ_| tencia |lizado| freno % |LKEB_ tencia lizado % que se puede
kW - conectar Q
0.4 20P4 201 200 Q 1 220 20P7 70W 2009 1 220 48
0.75 20P7 201 200 Q 1 125 20P7 70W 2009 1 125 48
1.5 21P5 101 100 Q 1 125 21P5 | 260W 1009 1 125 48
2.2 22P2 700 70 Q 1 120 22P2 260 W 709 1 120 16
3.7 23P7 620 62 Q 1 100 23P7 | 390W 4009 1 125 16
Integrado
5.5 25P5 25P5 | 520 W 30Q 1 115 16
7.5 27P5 27P5 | 780 W 200 1 125 9.6
11 2011 2011 [2400W 136Q 1 125 9.6 i
Clase 15 2015 2015 | 3000 W 109 1 125 9.6 e
200V 18.5 2018 2015 | 3000 W 109 1 125 9.6 62
22 2022 | 2022B 1 2022 [4800W 6.8 1 125 6.4 -;9._. %
30 2030 | 2015B | 2 2015 | 3000 W 100 2 125 9.6 g’g
37 2037 | 2015B | 2 2015 | 3000 W 109 2 100 9.6 §
45 2045 2022B 2 2022 | 4800 W 68¢Q 2 120 6.4
55 2055 | 2022B | 2 2022 [4800W 6.8Q 2 100 6.4
75 2075 2110B 1 2022 | 4800 W 68¢Q 3 110 1.6
90 2090 | 2110B 1 2022 [4800W 6.8Q 4 120 1.6
110 2110 | 2110B 1 2018 | 4800 W 8¢ 5 100 1.6
0.4 40P4 751 750 Q 1 230 40P7 70W| 750 1 230 96
0.75 40P7 751 750 Q 1 130 40P7 70W| 7509 1 130 96
15 41P5 401 400 Q 1 125 41P5 260W| 4009 1 125 64
2.2 42P2 301 300 Q 1 115 42P2 | 260W| 250¢Q 1 135 64
3.7 43p7 201 200 Q 1 110 43P7 390W| 1509y 1 135 32
4.0 44P0 Integrada
5.5 45P5 45P5 | 520 W| 100Q 1 135 32
7.5 47P5 47P5 780 W 759 1 130 32
11 4011 4011 | 1040 W 500 1 135 20
15 4015 4015 | 1560 W 409 1 125 20
18.5 4018 4018 | 4800 W 329 1 125 19.2
Clase 22 4022 4030B 1 4022 | 4800W| 2729 1 125 19.2
400 V 30 4030 | 4030B 1 4030 | 6000 W 209 1 125 19.2
37 4037 | 4045B 1 4037 | 9600 W 169 1 125 12.8
45 4045 4045B 1 4045 | 9600 W| 136 1 125 12.8
55 4055 | 4030B | 2 4030 |6000W| 20¢Q 2 135 19.2
75 4075 | 4045B | 2 4045 [9600W| 13.6Q 2 145 12.8
90 4090 | 4220B 1 4030 | 6000 W 20Q 3 100 3.2
110 4110 | 4220B 1 4030 | 6000 W 20Q 3 100 3.2
132 4132 4220B 1 4045 | 9600 W| 136 4 140 3.2
160 4160 | 4220B 1 4045 [ 9600 W| 13.6Q 4 140 3.2
185 4185 4220B 1 4045 | 9600 W| 136 4 120 3.2
220 4220 | 4220B 1 4037 | 9600 W 160 5 110 3.2
300 4300 | 4220B| 2 4045 [9600W| 13.6Q 6 110 3.2

1. Cuando conecte una resistencia de tipo de montaje o una unidad de resistencia de freno, configure la constante del sistema L3-04 en O (prevencién de
bloqueo deshabilitada durante la deceleracion). Si se opera sin cambiar la constante, el motor no se para en el tiempo de deceleracién seleccionado.

2. Cuando conecte una resistencia de freno de tipo de montaje, configure la constante del sistema L8-01 en 1 (proteccién de resistencia de freno habili-
tada).

3. Factor de carga durante la deceleracion hasta parar una carga con par constante. Con la salida constante o el freno regenerativo continuo, el factor de
carga es menor que el valor especificado.

4. Valor de resistencia por unidad de freno. Seleccione un valor de resistencia que sea mayor que el valor de resistencia minimo conectable para obtener
un par de freno suficiente.

5. Para aplicaciones con una gran potencia regenerativa, como montacargas, el par de freno u otros elementos pueden superar la capacidad de una uni-
dad de freno con una resistencia de freno en una combinacién estandar (y provocar una sobrecarga de capacidad). Péngase en contacto con los repre-
sentantes de Omron cuando el par de freno u otro elemento sea superior a los valores de la tabla.
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Conexiones de las unidades de freno Conexiones de las resistencias de freno
"""~ " Resistencia 1
de freno |Contacto de desconexion de relé Contacto de desconexion de relé
|de sobrecarga de resistencia de freno de sobrecarga de resistencia de freno
(Contacto de desconexion de relé (Contacto de desconexion de relé térmico)
MCCB _ N o @ ltérmico),

. —~ AA MC o m B Unidad de Unidad de
aFﬁ;.;tnet :Ceién : —0C Motor resistencia resistencia
e —0_o\—r s Varispeed F7 " de freno de freno "3

rifasica T—3 M T p v
w o
- Configure la constante L8-01 en 1 Varispeed F7
(proteccion de freno de tipo de montaje ]
habilitada). |
- Configure la secuencia para interrumpir
la parte de alimentacion en la salida
. |
de contacto de fallo del variador. _J
Unidad de freno 1°
Contacto de sobrecalentamiento del ventilador ~ Contacto de sobrecalentamiento del ventilador
(Contacto de interruptor térmico) (Contacto de interruptor térmico)
Unidad de freno
Modelo CDBR-2015 B, -2022 B, -4030B, -4045 B Modelo CDBR-2110 B
g 4 taladros 7/
£ . 2 / o, MTG M6 /—g
g 7 | g|
4 taladros MTG M4 72 65 , 8 i 3l Bl
= | |
_ " s 8
N /
[ ool |/ '
ol o 5| g Terminal del
38 R %CUWO principal 104 gtvida“;aa:aconestoneszemév)
J o % | Entrada para 2 conectores
(Casquilo de caucho de 35 dia.)
8 [}
\ | e ST-——M’“ )
w0como ||,/ 30 como| b= ~Ea Lt U
minimo_| 140 minmo |, 1385 _|E ) ‘tjmo k) 156 H
g L 180 g 200 =
Entrada para 3 conectores S ’ v

(Casquillo de caucho de 20 did.)
Masa 1,8 Kg Masa 8,5 Kg
Modelo CDBR-4220 B

4 taladros /
0., 1/ MTG M6 s
g} 210 7 ]
yy LY £
j 3 A
8 8
/
| [
Q g,; Terminal del !
o) KI'I’GC“'W principa 104 Entrada para conectores
(Cas 2844
Entrada para 2 conectores
(Casquillo de caucho de 35 did.)
|
| 7
w:n 250

Masa 12 Kg

Unidad de resistencia de freno (tipo montado en variador)

Masa: 0,2 kg Nota: I;’zretpar.a"r tormllosdde r"\r;intaa;]e
ornillos roscados M4x8).
Modelo ERF-150WJ_ 182 [ Los tornillos de 8 mm o mas y los de
M %;3 métrica general no se pueden utilizar.
0

I
t: i
s ] g
e =
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Unidad de resistencia de freno (tipo de instalacién independiente)

Tornillo MTG g Ee
€ Tomillo MTG 8¢
- 1 —
+ ¥ + [ § — A«\——*'
[a] 1]
[a Q]

P
@ L
o
L
150 como minimo
> O -
|

l toe———o~
kil camomfnlwl A '_3_0 como minimo ‘ AL
50 como "‘% 50 como minimo - %
s
Dimensiones en mm Dimensiones en mm
T.e’n- Modelo Tornillo Masa T.e’n- Modelo Tornillo Masa
sion LKEB-_ A B (o] D MTG kg sion LKEB-_ A B (o] D MTG kg
20P7 105 275 50 260 M5 x 3 3.0 2011 266 543 246 340 M8 x 4 10
21P5 130 350 75 335 M5 x 4 45 Clase 2015 356 543 336 340 M8 x 4 15 3
Clase 22P2 130 350 75 335 M5 x 4 4.5 220V 2018 446 543 426 340 M8 x 4 19 g.g
220V 23P7 130 350 75 335 M5 x 4 5.0 2022 446 543 426 340 M8 x 4 19 25
25P5 250 350 200 335 M6 x 4 7.5 4011 350 412 330 325 M6 x 4 16 'f-; §
25P5 250 350 200 335 M6 x 4 8.5 4015 350 412 330 325 M6 x 4 18 =t
40P7 105 275 50 260 M5 x 3 3.0 4018 446 543 426 340 M8 x 4 19 8
41P5 | 130 | 350 | 75 | 835 M5 x 4 45 2(')%53 4022 | 446 | 543 | 426 | 340 M8 x 4 19
Clase 42P2 130 350 75 335 M5 x 4 45 4030 356 956 336 740 M8 x 4 25
400 V 43P7 130 350 75 335 M5 x 4 5.0 4037 446 956 426 740 M8 x 4 33
45P5 250 350 200 332 M6 x 4 7.5 4045 446 956 426 740 M8 x 4 33
47P5 250 350 200 332 M6 x 4 8.5
Reactancia de c.a.
Ejemplo de conexion Ejemplo de aplicacién
Reactaniadeca Ko
MCCM 4000 | _ .
Se necesita reactancia de
PR c.a. para armonicos de la I
' alimentacion {
600 No se necesita }
| reactancia de |
| c.a. |
1 H
0 60 400
Capacidad del variador (kVA)
Clase 200 V Clase 400 V
Salida max. é’ﬂﬁ;ﬁti Inductancia N2 de cédigo Salida max. t\:l:rlr?;:tee Inductancia N2 de cédigo
del motor aplicable kW A mH del motor aplicable kW A mH
0.4 25 4.2 X 002553 0.4 1.3 18.0 X 002561
0.75 5 2.1 X 002554 0.75 25 8.4 X 002562
1.5 10 1.1 X 002489 1.5 5 4.2 X 002563
2.2 15 0.71 X 002490 2.2 7.5 3.6 X 002564
3.7 20 0.53 X 002491 3.7 10 22 X 002500
5.5 30 0.35 X 002492 5.5 15 1.42 X 002501
7.5 40 0.265 X 002493 7.5 20 1.06 X 002502
11 60 0.18 X 002495 11 30 0.7 X 002503
15 80 0.13 X 002497 15 40 0.53 X 002504
18.5 90 0.12 X 002498 18.5 50 0.42 X 002505
22 120 0.09 X 002555 22 60 0.36 X 002506
30 160 0.07 X 002556 30 80 0.26 X 002508
37 200 0.05 X 002557 37 90 0.24 X 002509
45 240 0.044 X 002558 45 120 0.18 X 002566
55 280 0.038 X 002559 55 150 0.15 X 002567
75 360 0.026 X 002560 75 200 0.11 X 002568
90 500 0.02 X 010145 90/110 250 0.09 X 002569
110 500 0.02 X 010145 132/160 330 0.06 X 002570
185
550 490 0.04 X 002690
300 660 0.03 X 002691
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Reactancia de c.c.

Reactancia de c.c.

U o X
MCCB —- PR
A= ) o o J povr 4000 1 Con reactancia para
- i |
SW’_\OM—( s Varispeed F7 v % Capacidad coordinacién de |
T— M o7 W eléctrica alimentacion I
(kVA) 600 ) N
Quitar el i I Sin reactancia |
puente comun 0 1 ]
entre G1y G2, 60 400
y cablear como - ] Capacidad del variador (kVA)
se muestra en
el diagrama.
Clase 200 V Clase 400 V
Salida max. ;’;‘3;:& Inductancia N2 de cédigo Salida méx. (Y:rlﬁggti Inductancia N2 de cédigo
del motor aplicable kW A mH del motor aplicable kW A mH
0.4 5.4 8 X010048 04 3.2 28 X010052
0.75 0.75
15 15 5.7 11 X010053
22 18 3 X010049 2.2 '
3.7 3.7 12 6.3 X010054
55 36 1 X010050 55 23 3.6 X010055
7.5 7.5
11 11
72 0.5 X010051 33 1.9 X010056
15 15
18.5 90 0.4 X010176 18.5 47 1.3 X010177
22a110 Integrado 22 a 300 Integrado

Instalacion de fusible
Para proteger el variador, se recomienda utilizar fusibles semiconductores como los mostrados en la siguiente tabla

Tipo de FUSIBLE Tipo de FUSIBLE
variador Tension (V) Corriente (A) Pt (AZs) variador Tension (V) Corriente (A) 1°t (A%s)
20P4 240 10 12-25 40P4 480 5 6~55
20P7 240 10 12-25 40P7 480 5 6~55
21P5 240 15 23-55 41P5 480 10 10~55
22P2 240 20 34-98 42pP2 480 10 18~55
23P7 240 30 82-220 43P7 480 15 34-~72
25P5 240 40 220~610 44P0 480 20 50~570
27P5 240 60 290~1300 45P5 480 25 100~570
2011 240 80 450~5000 47P5 480 30 100~640
2015 240 100 1200~7200 4011 480 50 150~1300
2018 240 130 1800~7200 4015 480 60 400~1800
2022 240 150 870~16200 4018 480 70 700~4100
2030 240 180 1500~23000 4022 480 80 240~5800
2037 240 240 2100~19000 4030 480 100 500~5800
2045 240 300 2700~55000 4037 480 125 750~5800
2055 240 350 4000~55000 4045 480 150 920~13000
2075 240 450 7100~64000 4055 480 150 1500~13000
2090 240 550 11000~64000 4075 480 250 3000~55000
2110 240 600 13000~83000 4090 480 300 3800~55000
4110 480 350 5400~23000
4132 480 400 7900~64000
4160 480 450 14000~250000
4185 480 600 20000~250000
4220 480 700 34000~400000
4300 480 900 52000~920000

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. I23E-ES-01 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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