OMmRON

CIMR-E7Z

Varispeed E7

Variador de frecuencia para aplicaciones de —
ventilacién y bombeo : i
* Funcion de ahorro de energia.

¢ Controlador PID avanzado con funciones HVAC
dedicadas. (€]

» Compatible con transformador de 12 pulsos para
reduccion de armonicos.

¢ Busqueda de velocidad.
e Comunicaciones RS-485 — MODBUS de serie.

* Tarjetas de red opcionales (DeviceNet, Profibus,
CANOpen, LONWORKS)

e Tarjeta opcional de PLC.

* Herramienta de configuracién de PC CX-Drive.

* Marcado CE, UL y cUL, y homologacién de Lloyds.

E7 IP54

* Solido chasis metalico.

* Operador LCD.

e Filtro de RFI (EMC) incorporado.

Software personlaizado (CASE)

¢ El software del variador puede personalizarse a la
medida de aplicaciones especificas (CASE).

e Ejemplos:
Secuenciador de bomba (S-8801).

* Consulte informacién detallada en la seccién de software CASE.

Valores nominales

e Clase 200 V: 0,4 a 110 KW.

* Clase 400 V: 0,4 a 300 KW.

Configuracion del sistema

omron
Varispeed | [

Cable de variador a PC CX-Drive Operador digital Operador digital Cable de extension
3G3IV-PCN329-E JVOP-160 OY = JVOP-161-0Y = de operador digital
(display de LCD) (display de LED) |fia 3G3IV-PCN126/326

Filtro de linea

Filtro de ruido de ' ver nota

entrada

3G3RV-PFI_ l i ’
- ’Lc
’ L
;H‘
VARISPEED E7

Unidad de Unidad de freno

resistencia CDBR_B

de freno

* Los modelos E7 IP54 son variadores con filtro incorporado.

Tarjeta de comunicaciones Tarjeta opcional de PLC

Varispeed E7 1
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Denominacion de tipo

CIMR - E7 Z 4 OP4
I

Variador

Serie E7

Especificaciones
Z: Especificaciones para
la norma europea

0

—[ Grado de proteccion

0: Tipo chasis abierto (IP00)
1: Tipo cerrado (IP20 / NEMA 1)
2: Tipo cerrado (IP54)

Salida méaxima aplicable del motor

Tensioén 0P4: 0,4 kW
2: Clase 200 V !
4 Clase 400 V 022: 22 kW
1
300: 300 kW
[“P" indica un separador]
decimal
Clase 200 V
Modelo CIMR-E7Z01 20P4|20P7 (21P5|22P2|23P7 (25P5|27P5|2011 (2015|2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075 | 2090 | 2110
Salida maxima aplicable kW | 055 | 0,75 | 1,5 | 22 | 87 | 55 | 75 | 1 15 [ 185 | 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110
del motor’
Capacidaddel kVA| 12 | 16 | 27 | 37 | 57 | 88 | 12 | 17 | 22 | 27 | 32 | 44 | 55 | 69 | 82 | 110 | 130 | 160
& |variador
:% g [Corriente nominal A 32 | 41| 70| 96| 15 | 23 | 31 45 | 58 | 71 85 | 115 | 145 | 180 | 215 | 283 | 346 | 415
g § Tension max. Trifésica; 200, 220, 230 6 240 Vc.a. (propprcional a la tensién de entrada)
8o (Proporcional a la tensién de entrada)
& [Frecuencia max. 200,0
de salida
© Tensién y frecuencia Trifasica, 200/208/220/230/240 Vc.a., 50/60 Hz
© nominal de entrada
: % Fluctuacion de tension +10%, —15%
8 £ |admisible
§ 2 [Fluctuacién de *5%
E © |frecuencia admisible
<
Prevencion |Reactancia Opcional Integrada
de de c.c.
armoénicos |[Entrada de No es posible Posible*2
12 pulsos
1. Los motores estandar de 4 polos se utilizan para la salida max. del motor aplicable. Elija el modelo de variador cuya corriente nominal sea admisible
dentro del rango de corriente nominal del motor.
2. Para la rectificacion de 12 pulsos se requiere un transformador de 3 hilos en la fuente de alimentacién
Clase 400 V
Modelo CIMR-E7ZZ[1 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P7 | 44P0 | 45P5 | 47P5 | 4011 | 4015 | 4018 | 4022 | 4030 | 4037 | 4045 | 4055 | 4075 | 4090 | 4110 | 4132 | 4160 | 4185 | 4220 | 4300
Modelo IP54: CIMR-E7Z me= | == | === | === | == | - | --- |47P52(40112|40152|40182(40222/40302|40372(40452|40552| === | === | === | === | === | emm [ e | -
Salidamaximaaplicable kW (0,55(0,75| 1,522 (3,7 (40|55 |75| 11 | 15 (185 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 [110{ 132|160 | 185|220 | 300
del motor’
Capacidad del kVA|(14(16(28|40|58|66|95| 13|18 |24 |30 (34|46 |57 |69 |85 (110|140|160 |200|230 |280|390|510
@ \variador
-%‘g Corriente nominal A 18(21(37(53|76|87|125| 17 |24 |31 |39 |45 |60 | 75|91 |112|150|180|216|260|304 |370 | 506 | 675
‘g g 'Tensién max. Trifasica; 380, 400, 415, 440, 460 6 480 Vc.a. (Proporcional a la tension de entrada.)
E
& § [Frecuencia max. 200,0
de salida
c Tension y frecuencia Trifasica, 380, 400, 415, 440, 460 ¢ 480 Vc.a., 50/60 Hz
) :g nominal de entrada
2 8 Fluctuacion de tension +10%, —15%
§ g admisible
L = Fluctuacion de +5%
frecuencia admisible
. .. |Reactancia Opcional Integrada
rlEVcllblUllde c.C.
:reménicos Entrada de No es posible Posible™
12 pulsos
1. Los motores estandar de 4 polos se utilizan para la salida max. del motor aplicable. Elija el modelo de variador cuya corriente nominal sea admisible
dentro del rango de corriente nominal del motor.
2. Para la rectificacién de 12 pulsos se requiere un transformador de 3 hilos en la fuente de alimentacion

Para la Clase 400 V

CIMR-E7Z



OMmRON

Carcasas
Modelo CIMR-E7z00  [20P420P7]21P5[22P2[23P7[25P5[27P5[2011]2015[2018]2022]2030]2037]2045[2055[2075[2090[2110
z Tipo cerrado Disponible de serie Disponible como opcién No
=) (IEC IP20) disponible
> Tipo chasis abierto Disponible si se extraen las tapas superior e inferior del Disponible de serie
8 (IEC 1P00) tipo cerrado
Modelo CIMR-E7Z0]  [40P4/40P7]41P542P243P7]45P5[47P54011]4015]4018|4022[4030[4037]4045]4055]4075]4090[4110]4132]4160[4185]4220[4300
> Tipo cerrado Disponible de serie Disponible como opcién No disponible
] _g (IEC 1P20)
: g Tipo chasis abierto Disponible si se extraen las tapas superior e inferior Disponible de serie
g8 (IEC 1POO) del tipo cerrado
o Tipo cerrado (IP54) | oo Disponible de serie | e

Especificaciones comunes

Numero de modelo

CIMR-E7200 Especificacion

Método de control PWM de onda sinusoidal
(control V/f)

Rango de control de 1:40
velocidad
Precision del control de +3 (25°C £10°C)
velocidad
Rango de control de 0,0 a 200,0 Hz
frecuencia

Precision de frecuencia Referencias digitales: + 0,01% (—10°C a +40°C)

g:;::z:'us::;as de Referencias analégicas: +0,1% (25°C +10°C)

Resolucién Referencias digitales: 0,01 Hz

de configurgcién Referencias analdgicas: 0,025/50 Hz (11 bits mas signo)
de frecuencia

Caracteristicas de control

Resolucion de frecuencia 0,01 Hz

de salida

Sefal de configuracion 0a+10V,4a20mA

de frecuencia

Tiempo de aceleracién/ 0,01 a 6000,0 s (2 combinaciones seleccionables de configuraciones independientes de aceleracién y deceleracion)
deceleracién

Par de freno Aproximadamente 20%

Funciones de control Rearranque por pérdida de alimentacion, busquedas de velocidad, deteccion de sobrepar, control de 5 velocidades (maximo),
principales cambios de tiempo de aceleracion/deceleracion, aceleracion de curva S, control de 3 hilos, autoajuste (autotuning), control

ON/OFF del ventilador de refrigeracién, compensacion de par, frecuencias de salto, limites superior e inferior de las referencias
de frecuencia, freno de c.c. para arrancar y parar, freno de alto deslizamiento, control PI (con funcién de inactividad), control de
ahorro de energia, comunicaciones MEMOBUS (RS-485/422, 19,2 kbps maximo), reset de fallo y funcién de copia.

Proteccién del motor Proteccion mediante relé termoelectrénico de sobrecarga.
Proteccién contra Parada a aproximadamente el 200% de la corriente nominal de salida.
sobrecorriente instantanea
Proteccion de fusible Parada con fusible fundido.
fundido
§ |Proteccién contra 120% de la corriente nominal de salida durante 1 minuto
g sobrecarga
% Protecciér]'contra Variador Clase 200: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal supera los 410 V.
s sobretension Variador Clase 400: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal supera los 820 V.
g Protef:cién contra baja Variador Clase 200: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal es inferior a 190 V.
9 tension Variador Clase 400: Se detiene cuando la tensién de c.c. del circuito principal es inferior a 380 V.
S |Recuperacion de pérdida Al seleccionar el método de pérdida instantanea de alimentacion, la operacion se puede continuar si la alimentacion se
g instantanea de alimentacion restablece en 2 segundos.
 |Recalentamiento del Proteccion mediante termistor.
ventilador de refrigeracion
Prevencion de calada Prevencion de calada durante la aceleracion, deceleracion o marcha.
Proteccion de puesta a Proteccion mediante circuitos electrénicos.
tierra
Indicador de carga Se ilumina cuando la tensién de c.c. del circuito principal es de aprox. 50 V o superior.
Grado de proteccion Tipo cerrado montado en pared (NEMA 1): 18,5 kW o menos (lo mismo para variadores Clase 200 V y 400 V)

Tipo chasis abierto (IP00): 22 kW o mas (lo mismo para variadores Clase 200 V y 400 V)
Tipo cerrado montado en pared (IP54): de 7,5 kW a 55 kW (variadores Clase 400 V)

4§ |Temperatura ambiente de —10°C a 40°C (tipo cerrado montado en pared)

® [servicio —10°C a 45°C (tipo chasis abierto)

c E

@ |Humedad ambiente de 95% max. (sin condensacion)

2 [servicio

: Temperatura de —20°C a + 60°C (temperatura temporal durante el transporte)
2 |almacenamiento

-g Ubicacion de aplicacion Interiores (sin gases corrosivos, polvo, etc.)

S |Altitud 1000 m méx.

8 Vibraciones 10 a 20 Hz, 9,8 m/s? max.; 20 a 50 Hz, 2 m/s? max.

Varispeed E7 3
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Dimensiones

Tipo chasis abierto (IEC IP00)
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Fig. 1
Tension |Salidaméaximaaplicable |Variador Fig. |Dimensiones en mm Peso aprox. |Método
del motor kW CIMR-E7zZ0O w H D w1 H1 H2 D1 T1 d kg de refri-
gera-
cién
0,4 o
0,75 —
1,5 ==
2,2 -——-
3,7 = ) ) . ) ) ) -
55 — No disponible; utilice el tipo IP20 retirando las tapas superior e inferior
’a 5’
% 7,5 —
S 11 --mn
= 15 =
> —
> 18,5
< 22 2022 0 3 250 400 258 195 385 75 100 2,3 M6 21 Refrige-
& (30 20300 275 | 450 220 | 435 24 rado }|3°r
k4 -
s |7 20370 375 | 600 | 298 | 250 | 575 | 125 | 100 | 32 | M10 57| Ve
45 20450 328 130 63
55 20550 450 725 348 325 700 86
75 20750 87
90 2090 0 500 850 358 370 820 15 4,5 M12 108
110 21100 575 885 378 445 855 140 150
0,4 —=me
0,75 —
1,5 -emn
2,2 =
4,0 == . . . ) ) ' -
55 — No disponible; utilice el tipo IP20 retirando las tapas superior e inferior
7,5 =
11 —=me
s [15
i
o 18,5 ==
3 22 4022 0 3 275 450 258 220 435 7,5 100 2,3 Mé 21 Refrige-
= 30 20300 rado por
> .
g |37 40370 325 | 550 | 283 | 260 | 535 105 36 ventila-
T | 4045 0 dor
g 55 4055 0
&) 75 40750 450 725 348 325 700 12,5 130 3,2 M10 88
90 4090 0 89
110 41100 500 850 358 370 820 15 4,5 M12 102
132 41320 120
160 4160 0 575 916 378 445 855 45,8 140 160
185 41850 710 1305 413 540 1270 15 125,5 260
220 42200 280
300 4300 0 916 1475 413 730 1440 405

4 CIMR-E7Z
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Tipo cerrado (IEC 1P20)

E7Z 20P41 a E7Z25P51
E7Z40P41 a E7Z45P51

W1

E7Z 27P51 a E7Z20181
E7Z47P51 a E7Z40181

E7Z 20221 a E7Z20751
E7240221 a E7Z41601

] _4d 4-d _ r.#.j /4d
] T | (I
M = I E
| jr =) [=)
= T g =T ] I g = 0 - Tz
1l I |-
I
oo I b 7,1 T~ | =cE 18| ol o
— s \ P = i ﬂﬂﬂﬂ[ﬂﬂ]ﬂ]ﬂﬂﬂﬂ]ﬂ][ﬂWH i
w o o1, L w1 o o D1 ‘ 2
3 b w I T 3 D 5) w (.=
Fig. 1 Fig. 2 Fig. 3
Tension |Salidamaxima aplicable |Variador Fig. |Dimensiones en mm Peso Método
del motor kW CIMR-E7zZ0O w H D w1 HO H1 H2 H3 D1 T1 d aprox. kg de refri-
dion
0,4 20P4 1 1 140 | 280 | 157 | 126 | 280 | 266 | 7 39 5 M5 3 Autorre-
0,75 20P7 1 frigerado
1,5 21P5 1
2,2 22P2 1
|37 23P7 1 177 59 4 Refrige-
8 [55 25P5 1 rado por
ﬁ 7,5 27P51 2 | 200 | 300 | 197 | 186 | 300 | 285 | 8 0 |655| 23 | M6 6 Veé‘ct)‘la'
s (11 20111 310 10 7
s 15 20151 240 | 350 | 207 | 216 | 350 | 335 | 7,5 0 78 11
S 18,5 2018 1 380 30
§ 22 2022 1 3 | 254 | 535 | 258 | 195 | 400 | 385 135 | 100 24
o 30 2030 1 279 | 615 220 | 450 | 435 165 27
37 2037 1 380 | 809 | 298 | 250 | 600 | 575 | 12,5 | 209 3,2 | M10 62
45 2045 1 328 130 68
55 2055 1 453 | 1027 | 348 | 325 | 725 | 700 302 94
75 2075 1 95
0,4 40P4 1 1 140 | 280 | 157 | 126 | 280 | 266 | 7 39 5 M5 3 Autorre-
0,75 40P7 1 frigerado
1,5 41P5 1
2,2 42P21 177 59 4 Refrige-
3,7 43P7 1 rado por
2,0 44P0 1 ventila-
55 45P51 dor
_’g 7,5 47P5 1 2 | 200 | 300 | 197 | 186 | 300 | 285 | 8 - | 655| 23 | M6 6
o 11 40111
= 15 40151 240 | 350 | 207 | 216 | 350 | 335 | 7,5 78 10
S  [185 4018 1
S 22 4022 1 3 | 275 | 535 | 258 | 220 | 450 | 435 85 | 100 24
> |30 4030 1
& 37 4037 1 325 | 715 | 283 | 260 | 550 | 535 105 40
o 45 4045 1 105
55 4055 1
75 4075 1 453 [ 1027 | 348 | 325 | 725 | 700 | 12,5 | 302 | 130 | 3,2 | M10 96
90 4090 1 97
110 41101 504 | 1243 | 358 | 370 | 850 | 820 | 15 | 393 45 | M12 122
132 41321 130
160 4160 1 579 | 1324 | 378 | 445 | 918 | 855 | 45,8 | 408 | 140 170
Varispeed E7 5
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Variadores cerrados montados en pared (tipo IP54)

W w D 1 4-d
I I rd
i b i 5
© | |
1 1
B s
1 1
® | |
| = 4 !
T
| t1 | T
Dimensiones en mm &
Tensién Salida maxima aplicable | Variador P _Pérdida g:::g?r‘i)_
del motor kW CIMR-E7z0O| w H D wi H1 H2 T d es‘()kaggrox- térmica (W) geracion
7,5 47P52 350 600 240 260 576 9 2,5 M8 25 304 Ventila-
B 11 40112 427 dor
o 15 40152 260 30 536
'.g 18,5 40182 662
> 22 40222 410 650 300 370 620 12 2,5 M10 43 754
[=]
= 30 40302 989
& 37 40372 580 750 330 410 714 11 2,5 M14 71 1145
g 45 40452 1317
55 40552 1701
Nombres de componentes
Alojamiento del variador
Operador digital
=
Montaje en pared
. / Salida del motor
Cierres Entrada de alimentacion (7,5 kW a 30 kW: casquillo metalico)
de puerta /] (casquillo de plastico) (37 kW a 55 kW: casquillo de plastico)
Placa
|~ Control
Puerta/ . ™~ Bus de campo
Taladros de montaje (opcional)
Placa de entrada de cables
Accesorios
Las siguientes piezas van incluidas en el embalaje del variador.
Nombre de la pieza Cantidad
Casquillo para paso de cable (para entrada)* 1
Casquillo para paso de cable (para salida del motor)* 1
Casquillo para paso de cable (para control)* 1
Casquillo para paso de cable (para bus de campo)* 1
Llave de la puerta 1
Conector ciego (entrada del cable de control) 1
Conector ciego (entrada del cable del bus de campo) 1
* Se incluyen también tuercas de fijacion para cada casquillo para paso de cables.
6 CIMR-E7Z
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Filtros
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Dimensiones
Model
odelo Al B|c|D|EJF|]G|H]| T ]| J]|K]|L
200 V| 3G3RV-PFI2035-SE | 330 | 141 | 46 | 281 | 313 | 115 | 55 | M5 | 23 | 126 | 266 | M5
3G3RV-PFI2060-SE | 355 | 206 | 60 | 302 | 336 | 175 | 65 | M6 | 30 | 186 | 285 | M6
3G3RV-PFI2100-SE | 408 | 236 | 80 | 355 | 390 | 205 | 65 | M6 | 40 | 216 | 335 | M6
400 V| 3G3RV-PFI3010-SE | 330 | 141 | 46 | 281 | 313 | 115 | 55 | M4 | 23 | 126 | 266 | M5
3G3RV-PFI3018-SE | 330 | 141 | 46 | 281 | 313 | 115 | 55 | M4 | 23 | 126 | 266 | M5
3G3RV-PFI3035-SE | 355 | 206 | 50 | 302 | 336 | 175 | 65 | M5 | 25 | 186 | 285 | M6
3G3RV-PFI3060-SE | 408 | 236 | 65 | 355 | 390 | 205 | 6,5 | M6 | 3255 | 216 | 335 | M6
[n] [
& [] ] (] ﬁ
“H i
/ \
Hi WwH
| ] 5 [ :
A
E
I
® ® ‘t::;
[ImAtam .
[NADREON 0 !
S
Modelo Imensiones
A|B|C|D|E|]F]|]G]H
200 V| 3G3RV-PFI2130-SE | 310 | 180 | 90 | 280 | 295 | 65 | 6,5 | M10
3G3RV-PFI2160-SE | 380 | 170 | 120 | 350 | 365 | 102 | 65 | M10
3G3RV-PFI2200-SE | 518 | 240 | 130 | 480 | 498 | 90 | 82 | M0
400 V| 3G3RV-PFI3070-SE | 329 | 185 | 80 | 300 | 314 | 55 | 65 | M6
3G3RV-PFI3130-SE | 310 | 180 | 90 | 280 | 295 | 65 | 65 | M10
3G3RV-PFI3170-SE | 380 | 170 | 120 | 350 | 365 | 102 | 65 | M10
3G3RV-PFI3200-SE | 518 | 240 | 130 | 480 | 498 | 90 | 83 | M10
3G3RV-PFI3400-SE | 386 | 115 | 260 | 306 | 240 | 235 | 12,0 | M12
3G3RV-PFI3600-SE | 386 | 135 | 260 | 306 | 240 | 235 | 12,0 | M12
3G3RV-PFI3800-SE | 564 | 160 | 300 | 516 | 420 | 275 | 9,0 | M12

Varispeed E7
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Dimensiones de la unidad de freno

Modelos CDBR-2015 B, -2022 B, -4030B, -4045 B Modelo CDBR-2110 B
4 taladros
@ w MTG M6 L
E ﬁ g 140 é
o =3
8 2 — =
4 taladros MTG M4 =3 T 1O =
| 5 De %
o
5| % ™~ Terminal del
| o ) circuito principal 104 Entrada de conectores
o B M6 (arandela de goma de 28 de did.)
N Entrada para 2 conectores
(arandela de goma de 35 de did.)
Ci |
; 38
300 128 300 9
mas 140 més g
o
o
2
Entrada para 3 conectores
(arandela de goma de 20 de dia.)
Peso 1,8 kg Peso 8,5 kg
Modelo CDBR-4220 B
Peso 12 kg
4 taladros
0, MTG M6 4
o 210 8
o1 Ma— :
e 3 g
117 18 8
@ /
g ﬁ{: Terminal del
Rt circuito principal Entrada de conectores
(arandela de goma de 28 de dia.)
Entrada para 2 conectores
(arandela de goma de 35 de did.)
ET 8 1565 9
1o =]
1185 5 é
- ﬁ;ﬁ - “%? 200 g
i ining e
f 7

CIMR-E7Z
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Accesorios

Accesorio disipador térmico de montaje externo

Los variadores E7 de las Clases 200/400 V de 18,5 kW o0 menos necesitan este accesorio para montar el disipador térmico externamente. Este
accesorio aumenta las dimensiones externas de anchura y altura del variador. (El accesorio no es necesario para los variadores de 22 kW o mas.)

Panel de montaje\ Pared\ I\g?ﬂ%l? Cédigo de pedido Dimensiones en mm
E7Z0O de accesorio w H W1 H1 D1 D2 D3

20P4 EZZ08676A 155 | 302 | 126 | 290 [122,6| 37,4 | 40
20P7
21P5
22P2
23P7 57,4 | 60
25P5
27P5 EZZ08676B 210 | 330 | 180 | 316 |136,1| 63,4 | 70
2011
2015 EZZ08676C 250 | 392 | 216 | 372 |133,6| 76,4 | 85
2018
40P4 EZZ08676A 155 | 302 | 126 | 290 [122,6| 37,4 | 40
40P7
41P5
42P2 57,4 | 60
43P7
45P5
47P5 EZZ08676B 210 | 330 | 180 | 316 |136,1| 63,4 | 70
4011
4015 EZZ08676C 250 | 392 | 216 | 372 |133,6| 76,4 | 85
4018

[

]
ﬁ

C
i

W D1

Seccion de panel para el montaje externo del ventilador de refrigeracion (disipador térmico)

4d Taladros de 2-5 de did. ‘ & Modelo | Dimensiones en mm
v/ e 5 Ne L o ClR. | Dibuio 'y T w Twi [(w2)[(wa) [ i1 [H2)|Ha)] A | B | d
! o ‘ | = 20P4 T [155|302|126] 6 | 85 |290]9,5| 6 [138]271| M5
| = ‘ = 20P7
| \ 21P5
@ \ 22P2
| S 14 == | a 23P7
: 25P5
W | we I DO } ,,,,, S E 27P5 210|330(180| 85 | 6,56 |316] 9 | 7 |197|298| M6
(W2) \ W2) 1 | | (wa) Al ) 2011
: g | 2015 250|392 216 85 |372|9,5] 10 | 233|353
E e == =+ ‘ 2018
" g 2022 2 |250]400 195|245 3 |385] 8 | 7.5 244|369
W w1, | 2030 275|450 | 220 435 269|419
| l g 2037 375|600|250|54,5| 8 |575| 15 |12,5|359 545 |M10
Fig. 1 s 2045
: ! T 2055 450|725 325 700(13,5 434|673
4-d ) @) W1 &= 2075
e | 25 W 2090 500|850|370| 57 | 8 |820| 19 | 15 |484 762 |M12
= ————— ] Fig. 3 2110 575|885(445| 55 | 10 |855 555 | 817
| g 40P4 T [155|302|126]| 6 | 85 |290]9,5| 6 [138]271| M5
| 40P7
| 41P5
42P2
‘ m
43P7
N } 77777 S I 45P5
| T 47P5 210(330(180| 85 | 6,56 |316] @ | 7 |197|298| M6
wa) A| wa) 4011
: 4015 250|392 216 85 |372| 95| 10 | 233|353
| 4018
m | 4022 2 |275|450|220|245| 3 |435| 8 |7,5|269|419
7 ‘ l g 4030
— = 4037 325|550 | 260 8 |535 309|519
a 1 a i 4045
w1 E 4055
w 4075 450725325 54,56 | 8 |700]13,5|12,5]434 673 [M10
Fig. 2 4090
4110 500|850(370] 57 | 8 |820| 19 | 15 |484 782 |M12
4132
4160 3 |575|925|445| 55 | 10 |895| ' | 15 |555|817

1. Las dimensiones son distintas entre los extremos superior e inferior.
Consulte la figura 3.

Varispeed E7 9
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stalacion

Conexiones estandar

Reactancia c.c. para mejorar el
factor de potencia (opcional)

TV T
Uy vy X

i
1
Puente de cortocircuito |

©

© °o—-—-— ]
Contactor ®1 P2 ©
principal | 1
Fusible | Varispeed E7

Fuente de L1 == T ,’)\\ RIL1

alimentacion j [

trifasica L2 — 1/ ! 3 ; ; i S/L2 CIMR -

3802480V L3 ——— —— I3 E7Z47P5

50/60 Hz L
PE

i MA
Marcha directa/parada D—:@ MB + Salida de contacto de fallo
250 Ve.a., 1 A méax.
Marcha inversa/parada ! S2 ax
& —— MC 30 Vc.c.,, 1 A méax.
Fallo externo T s3 E
? T 1
Reset de fallo | s4 E :
Entradas digitales 1 Salida de contacto 1
multifuncionales Ajuste de multivelocidad 1 . S5 E M2 __ [Valor predeterminado:
N - 1+ Durante la marcha] Salida digital
[Configuracion ) . _ l M3 m?llltifezjn::?ér?al
de fabrica] Ajuste de multlvelomde?d 2 5 S6 E Salida de contacto 2 o s
Seleccion de frecuencia M4 , [Valor predeterminado: c.a., max.
de operacién Jog ! 87 D—:@: Velocidad cero) 30Ve.c., 1 Amax.
[ |
1 1
SC * |
i
SP 24V I

Terminal Terminal
de proteccion de proteccion

1
3 0al10V 2kQ Entrada analdgica 1: Referencia Ajuste,
2kQ 7y de frecuencia maestra AL 20kQ
2 0a10V (20 kQ) Salida analégica multifuncional 1
1

(0a10V, 2 mA)
[Valor predeterminado:
Frecuencia de salida, 0 a 10 V]

Entrada analégica [> FM

A2 multifuncional 1:

- — T — [Valor predeterminado: T .

Pl P 1 Desviacion de frecuencia | Ajuste,
1 CA 4220 mA (250Q)] 20 kQ

T %70V AMI

-V_ Fuente de alimentacion G
- de entrada analdgica

| 15V, 20 mA oA l

e
1 Resistencia de %
_ terminacion
\ 1 R
Comunicaciones

I

t P R | 1

MEMOBUS |
RS-485/422 S+ |
I

Ty N

——— Cables | }P Cables apantallados
—‘—‘—\/\ apantallados vl de par trenzado

E(G
I
1
Ajuste } +y Fuente de alimentacion de entrada analégica
- +15V, 20 mA
bal
I

Salida analdgica multifuncional 2
(0a10V, 2mA)

[Valor predeterminado:
Alimentacion de salida, 0 a 10 V]

N

yANV

*Los modelos E7 IP54 incluyen de serie un filtro de RFI
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Circuito principal

Tension 200V 400 V
Modelo CIMR-E7Z00 20P4 a 2018 2022, 2030 2037 a 2110 40P4 a 4018 4022 a 4055 4075 a 4300
Salida maxima aplicable del | .4 5 1,5 kw 22 230 KW 372110 kW 0,4218,5 kW 22 a 55 kKW 75 a 300 kW
R/L1 Fuente de Fuente de alimentacion de entrada Fuente de Fuente de alimentacion de entrada
S/L2 alimentacion de del circuito principal alimentacion de del circuito principal
entrada del circuito entrada del circuito
principal -R1, S-S1y T-T1 ya han sido cableados principa -R1, S-S1y T-T1 ya han sido cableados
T/L3 incipal R-R1,S-S1y T-T1 yah id blead incipal R-R1, S-S1y T-T1 ya h id blead
R1/L11 - de fabrica (véase P59). - de fabrica
S1/L21
T1/L31
um Salida del variador Salida del variador
VIT2
W/T3
e Reactancia de c.c. Fuente de alimentacién de c.c. Reactancia de c.c. Fuente de alimentacion de c.c.
o1 (®1- ©2) (@1- 92)" (91- ®2) (®1- ®2)"
Fuente de Unidad de freno Fuente de Unidad de freno
@2 alimentacioén de c.c.! (®3-0) alimentacién dec.c.! (®3-0)
(®1-0) (®1-0)
®3
sMl2 o e Fuente de -
alimentacion del - Fuente de
i ventilador de alimentacion del
refrigeracion® ventilador de
4200/12200 [ e refrigeracion®
4400 /12 400
PE (D) Terminal de tierra (100 2 0 menos) Terminal de tierra (10 Q 0 menos)
1. @1 - o La entrada de alimentacién de c.c. no es conforme a la norma UL/c-UL.
2. Fuente de alimentacion del ventilador de refrigeracion r/I1- s /12: 200 a 220 Vc.a. a 50 Hz; 200 a 230 Vc.a. a 60 Hz
(Para las fuentes de alimentacién de 230 V 50 Hz 6 240 V 50/60 Hz se requiere un transformador.)
3. Fuente de alimentacion del ventilador de refrigeracion r/11 - s 200 / 12 200: 200 a 220 Vc.a. a 50 Hz; 200 a 230 Vc.a. a 60 Hz; r/I1 - s 400 / 12 400:
380 a 480 Vc.a. a 50/60 Hz
Configuracion del circuito principal
CIMR-E7Z20P4 a 2018 CIMR-E7Z2022, 2030 CIMR-E7Z2037 a 2110
(3
T ' 3 !
I ! i - i
o1y | ] | o o 1 O |
®2 i [PS s i
= RILIG—] F—e Um B RIL1 o
) —‘ i RIL1 il um S/L2 ‘
S | si2¢ L o0 VT2 si2 f TIL3 L viT2
L R J i ™3 i viT2 RI/L11 ml T
3 \ ——=6 WIT3 Rt o] WiTs S1L21 bWIT3
o I | sin2 TIL31 i
o @ @ = ! TL31 4ﬁ o 1 _ !
| i @) = i
l—@ [ | e :
L : P £200/¢200 i 8 — !
| | re |
| ! f |
! . [l - i
CIMR-E7Z40P4 a 4018 CIMR-E7Z4022 a 4055 CIMR-E7Z4075 a 4300
(O] (€]
| ! b ——mn - [
I i
1 ‘ ! 1 & [ 1
i @ ¢ I_Nm(% © LNYY\*R
S | @2 d % Um RIL1 T i
s | ] i sz | m um RIL1 .
S | sn2 E Lo VM2 Tws m L viT2 sn2
< | s J L WiT3 R1L11 4HL T TIL3 T = v
o i ® sin2 wira R1/L11 1 WIT3
8 @ = i T3 —ﬁ s1/L21
o : [®) T1/L®31 U _
l—( ! ey 400/200
! s — A200/¢,200 ;M
| | A200/¢2 200 \_L_@J_g—‘—‘
i ! F
CIMR-E7Z47P5 a 40182 CIMR-E7Z240222 a 40552
3
< | @1
E %/51 U &1 X
> | s v S L v
S T3 WIT3 s T W
; o = a =
g I I
e { o bt
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Circuito de control

Tipo N° Nombre de la sefal Funcién Nivel de sefal
S1 Comando de marcha directa/parada Marcha directa cuando esta en ON; parada cuando esta en OFF.[24 V c.c., 8 mA
g2 |Comando de marcha inversa/parada Marcha inversa cuando esta en ON; parada cuando esta Aislamiento de fotoacoplador
= en OFF.
] * T n
o) S3 Entrada de fallo externo’! Fallo cuando esta en ON. Las funciones se
T sS4 Reset de fallo™ Reset cuando esta en ON seleccionan
& - - - = . - — configurando H1-01
¥ S5 Referencia de multivelocidad 1 Referencia de frecuencia auxiliar hasta H1-05
E (Conmutador de maestra/auxiliar) cuando esta en ON '
g S6 Referencia de multivelocidad 27 Configuracién de multivelocidad
° 2 cuando esta en ON.
3 s7 Referencia de frecuencia de operacion |Frecuencia de operacion Jog cuando
] Jog'™! esta en ON.
$ SC Entrada digital - comun - -
SN Entrada digital - neutro - -
SP Alimentacion de entrada digital Fuente de alimentacion de +24 Vc.c. para entradas digitales 24 Vc.c., 250 mA max.2
o +V Salida de alimentacién — 15 V Alimentacién de 15 V para referencias analdgicas 15 V (corriente méx.: 20 mA)
§ A1l Referencia de frecuencia 0a+10V/100% 0a+10V (20 kQ)
E‘S Entrada analégica multifuncional 4 220 mA/100% La funcién se selecciona (4 a 20 mA (250 Q)
02 A2 0Va+10V/100% configurando H3-09. 0Va+10V (20 kQ)
g ® 0 a 20 mA/100% 0a20mA (250 Q)
% & CA Referencia analégica comun - -
e s
[ Cable apantallado, punto opcional de - -
¢ E@G) conexioén de linea a tierra
Sefial de marcha En servicio cuando estd en ON. Salidas de contacto Contactos de relé
M1 (1 contacto NA) multifuncional Capacidad de los contactos:
= 1 A méx. a 250 Vc.a}.3
=) M2 1 Amax. a30 Vc.c.
k-]
©
2 Velocidad cero Nivel cero (b2-01) o inferior cuando
o M3 esta en ON
o)
k-]
2 M4
®
'S MA Sefial de salida de fallo Fallo cuando CERRADO entre MA 'y MC
2 MB Fallo cuando ABIERTO entre MB y MC
MC
g Salida analégica multifuncional 0a 10V, 10V = 100% de frecuencia |Salida analégica 0a+10 V méax. +5%
= FM  |(salida de frecuencia) de salida multifuncional 1 2 mA max.
]
e :gn CA Analdgica comun -
3 § Salida analdgica multifuncional 0a 10V, 10V =200% de la corriente |Salida analdgica
E < AM (monitorizacion de corriente) nominal del variador multifuncional 2
@
(7]

R+ Entrada de comunicaciones MEMOBUS |Para RS-485 de 2 hilos, puentee R+ y S+, asi como R-y S-. Entrada diferencial,

g R- Aislamiento de fotoacoplador
~
2 S+ Salida de comunicaciones MEMOBUS Entrada diferencial,
I S- Aislamiento de fotoacoplador
i d — -

1G Sefial comun - -

Nota: 1. La configuracion predeterminada corresponde a los terminales S3 a S7. Para una secuencia de 3 hilos, la configuracion predeterminada es una secuencia
de 3 hilos para S5, configuracion de multivelocidad 1
para S6 y configuracién de multivelocidad 2 para S7.
2. No utilice esta fuente de alimentacién para dispositivos externos.

3. Cuando controle una carga reactiva, como una bobina de relé con alimentacion de c.c., inserte siempre un diodo.
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[

Disipador térmico interno
& PSP

Retire las tapas superior e inferior de
los modelos de 15 kW o menos en
las clases de 200 V'y 400 V.

Tapa superior

J

Cuando utilice variadores de tipo de chasis abierto
de 200 V/400 V 22 kW o mas, asegurese de dejar espacio
para los pernos de anilla y el cableado del circuito principal.

J

_/' | “c\* /Tapasuperior —_ E()mmnma's - ii?ommoma’s Aé
Temperatura del aire J e
de la parte superior
toasse R || oroecertemico T
Disipador térmico (0mm [
Variador de tipo HH%HHHH}H HH%HHHH}H
! de chasis abierto I:l I:l
S—— T %HHH%H i %HHH%H
A | Temperatura de entrada %EHH H H %EHH H
¥ del variador 0 | =
>g/—m a45C I ) L N i — Ol =N
e — (nal E
/, ‘cggs‘:‘\g ra“g!sas 20'“27: 120 mm o més Ao
: T_emperatura . §
circundante 40°C \ Tapa inferior Distancias laterales Distancias superior e inferior
Tornillo MTG de tapa
Pérdida térmica del variador
Clase 200 V
Modelo CIMR-E7z00 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075 | 2090 | 2110
Capacidad del variador| kKVA| 1,2 16 | 27 | 37 | 57 | 88 12 17 22 27 32 44 55 69 82 110 | 130 | 160
Corriente nominal A | 32 | 41 7,0 | 96 15 23 31 45 58 71 85 115 | 145 | 180 | 215 | 283 | 346 | 415
= Ventilador W | 20 27 50 70 112 | 164 | 219 | 374 | 429 | 501 | 586 | 865 | 1015 | 1266 | 1588 | 2019 | 2437 | 2733
© S
S -
5 '“tirr"?;:: 1a ' w| 30 | 42 | 50 | 50 | 74 | 84 | 113 | 170 | 183 | 211 | 274 | 352 | 411 | 505 | 619 | 838 | 997 | 1242
0 2
a g — o—
& Perd":z:l""'ca W | 59 | 69 | 100 | 129 | 186 | 248 | 332 | 544 | 612 | 712 | 860 | 1217 | 1426 | 1771 | 2207 | 2857 | 3434 | 3975
Refrigeracion por ventilador Autorrefrigerado Refrigerado por ventilador
Clase 400V
Modelo CIMR-E7zO0 40P4|40P7|41P5|42P2(43P7|44P0|45P5|47P5(4011|4015(4018|4022(4030|4037(4045|4055|4075(4090|4110(4132|4160(4185|4220
Capacidad del variador|kVA| 1,4 | 1,6 | 28| 40|58 |60(95| 13| 18 | 24 | 30 | 34 | 46 | 57 | 69 | 85 [ 110 | 140| 160 | 200 | 230 | 280 | 390
Corriente nominal A|18|21|37(53|76|80]|125| 17 | 24 | 31 | 39| 45| 60| 75| 91 |112|150| 180 | 216 | 260 | 304 | 370 | 506
= Ventilador W | 14 | 17 | 36 | 59 | 80 | 91 [ 127|193 | 252 | 326 | 426 | 466 | 678 | 784 | 901 [1203|1399|1614|2097|2388|2791|3237(3740
© €
S -
g '“ti’:i’é:: 1a |\ w| 30| 41|48|56|68|70]82|114|158| 172|208 | 250|317 | 360|415 | 405|575 | 671 | 853 |1002|1147| 1372|1537
0 2
a g e —
5 Pe"d"::t:'m"’a W | 53 | 58 | 84 | 115|148 161|209 | 307 | 410 | 498 | 634 | 725 | 995 |1144|1316|1698|1974|2285|2950|3390|3938|4609|5277
Refrigeracion por ventilador| Autorrefrigerado Refrigerado por ventilador
Condiciones de instalacion para IP54
Instale el variador en vertical para asegurar una refrigeracion adecuada. Cuando instale el variador respete
siempre los siguientes espacios de instalacion minimos para permitir una disipacién normal del calor.
50 mm min.
i - 120 mm min. ﬁ
Aire
=
=
30 mm min. 30 mm min. 120 mm min.
- Aire
ISO mm min.
Distancia horizontal Distancia vertical
1. Deje siempre espacio suficiente para los cables del circuito principal o de control, incluido el casquillo para paso de cable.
2. Si instala variadores adosados deje un espacio minimo de 60mm entre ellos.
Varispeed E7 13
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Conexiones de las unidades de freno

I

© @3

Varispeed E7

(Contacto de desconexion

Unidad de freno 13
Contacto de recalentamiento del ventilador

(Contacto de interruptor térmico)

Reactancia de c.a.
Ejemplo de conexién

Reactancia de c.a.

S =0 o

T =g

MCCB [~ [— ———
R—ofw

Motor
©

-0

W

Contacto de desconexion de relé
de sobrecarga de resistencia de freno

Contacto de desconexion de relé
de sobrecarga de resistencia de freno
(Contacto de desconexion de relé térmico)

de relé térmico)

Unidad de
resistencia
de freno’®

o
MASTER

i

SLAVE

Unidad de freno 2

Contacto de recalentamiento del ventilador
(Contacto de interruptor térmico)

Ejemplo de aplicacion

Capacidad
eléctrica (kVA)

4000 ) .
Se necesita reactancia
de c.a. para armoénicos
de la alimentacién

600

No se necesita

0 60

|

|

|

|

A |

| reactanciadec.a. |
' !
0

400

Capacidad del variador (kVA)

Clase 200 V Clase 400 V
Salida maxima Valor de . Salida maxima Valor de :
aplicable del motor, corriente I"duﬁ:ﬁnc'a aplicable del motor, corriente I"duﬁfﬁnc'a
en kW A en kW A

0,4 2,5 4,2 0,4 1,3 18,0
0,75 5 2,1 0,75 25 8,4
1,5 10 1,1 1,5 5 4,2
2,2 15 0,71 2,2 7,5 3,6
3,7 20 0,53 3,7 10 2,2
5,5 30 0,35 5,5 15 1,42
7,5 40 0,265 7,5 20 1,06
11 60 0,18 11 30 0,7
15 80 0,13 15 40 0,53
18,5 90 0,12 18,5 50 0,42
22 120 0,09 22 60 0,36
30 160 0,07 30 80 0,26
37 200 0,05 37 90 0,24
45 240 0,044 45 120 0,18
55 280 0,038 55 150 0,15
75 360 0,026 75 200 0,11
90 500 0,02 90/110 250 0,09
110 500 0,02 132/160 330 0,06
185 490 0,04

220
300 660 0,03

14
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Reactancia de c.c. Instalacion de fusible

Reactancia de c.c.
U

Quitar el
puente comun

4000

Capacidad
eléctrica

(KVA) 600

Con reactancia para
coordinacion de
alimentacion

Sin reactancia

entre G1y G2, L 0 60 400
y cablear como - Capacidad del variador (kVA)
se muestra en
el diagrama.
Clase 200 V Clase 400 V
aonmangme | saerte | mauctancia | Saicamiime | yaerde | inouctancia
en kW A en kW A
0,4 5,4 8 0,4 3,2 28
0,75 0,75
1,5 18 3 1,5 57 11
2,2 22
3,7 3,7 12 6,3
5,5 36 1 5,5 23 3,6
7,5 7,5
11 72 0,5 11 33 1,9
15 15
18,5 90 0,4 18,5 47 1,3
22a110 Integrado 22 a 300 Integrado

Instalacion de fusible

Para proteger el variador se recomienda utilizar fusibles semiconductores, tal y como se indica en la siguiente tabla.

. . FUSIBLE . X FUSIBLE
Tipo de variador — - >— Tipo de variador — - > —
Tensién (V) Corriente (A) It (A<s) Tensioén (V) Corriente (A) 1t (A<s)
20P4 240 10 12~25 40P4 480 5 6~55
20P7 240 10 12~25 40P7 480 5 6~55
21P5 240 15 23~55 41P5 480 10 10~55
22P2 240 20 34~98 42P2 480 10 18~55
23P7 240 30 82~220 43P7 480 15 34~72
25P5 240 40 220~610 44P0 480 20 50~570
27P5 240 60 290~1300 45P5 480 25 100~570
2011 240 80 450~5000 47P5 480 30 100~640
2015 240 100 1200~7200 4011 480 50 150~1300
2018 240 130 1800~7200 4015 480 60 400~1800
2022 240 150 870~16200 4018 480 70 700~4100
2030 240 180 1500~23000 4022 480 80 240~5800
2037 240 240 2100~19000 4030 480 100 500~5800
2045 240 300 2700~55000 4037 480 125 750~5800
2055 240 350 4000~55000 4045 480 150 920~13000
2075 240 450 7100~64000 4055 480 150 1500~13000
2090 240 550 11000~64000 4075 480 250 3000~55000
2110 240 600 13000~83000 4090 480 300 3800~55000
4110 480 350 5400~23000
4132 480 400 7900~64000
4160 480 450 14000~250000
4185 480 600 20000~250000
4220 480 700 34000~400000
4300 480 900 52000~920000

Varispeed E7
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Tabla de seleccion

Configuracion del sistema

Cable de variador a PC CX-Drive Operador digital Operador digital Cable de extension
3G3IV-PCN329-E JVOP-160 OY = JVOP-161-OY de operador digital
(display de LCD) (display de LED) 3G3IV-PCN126/326
Filtro de linea Accesorios de freno
M
Filtro de ruido de vernota \
entrada } .
3G3RV-PFI_ I
} [ ]
i
== | "=
Unidad de Unidad de freno
@ VARISPEED E7 resistencia CDBR_B
de freno
* Los modelos E7 IP54 son variadores con filtro @
incorporado.
Tarjeta de comunicaciones Tarjeta opcional de PLC
CIMR-E7
I
v
NS \_/°/
200V 400 V
Especificaciones Modelo Especificaciones Modelo
IP20 0,55 kW 32A CIMR-E7Z20P41 1P20 0,55 kW 1,8A CIMR-E7Z40P41
0,75 kW 41 A CIMR-E7Z20P71 0,75 kW 21A CIMR-E7Z40P71
1,5 kW 70 A CIMR-E7Z21P51 1,5 kW 3,7A CIMR-E7Z41P51
2,2 kW 9,6 A CIMR-E7Z22P21 2,2 kW 53A CIMR-E7Z42P21
3,7 kW 15A CIMR-E7Z23P71 3,7 kW 7,6 A CIMR-E7Z43P71
5,5 kW 23A CIMR-E7Z25P51 4,0 kW 8,7A CIMR-E7Z44P01
7,5 kW 31A CIMR-E7Z27P51 5,5 kW 12,5A CIMR-E7Z45P51
11 kW 45 A CIMR-E7Z20111 7,5 kKW 17 A CIMR-E7Z47P51
15 kW 58 A CIMR-E7Z20151 11 kW 24 A CIMR-E7Z240111
18,5 kW 71A CIMR-E7Z20181 15 kW 31A CIMR-E7Z40151
IPOO 22 kW 85 A CIMR-E7Z20220 18,5 kW 39A CIMR-E7Z40181
30 kW 115 A CIMR-E7Z20300 IPOO 22 kW 45 A CIMR-E7240220
37 kW 145 A CIMR-E7Z20370 30 kW 60 A CIMR-E7Z40300
45 kW 180 A CIMR-E7Z20450 37 kW 75A CIMR-E7Z40370
55 kW 215A CIMR-E7Z20550 45 kW 91 A CIMR-E7Z40450
75 kW 283 A CIMR-E7220750 55 kW 112A CIMR-E7240550
90 kW 345 A CIMR-E7Z20900 75 kW 150 A CIMR-E7240750
110 kW 415 A CIMR-E7Z21100 90 kW 180 A CIMR-E7Z40900
110 kW 216 A CIMR-E7Z41100
132 kW 260 A CIMR-E7Z41320
160 kW 304 A CIMR-E7Z41600
185 kW 370 A CIMR-E7Z41850
220 kW 506 A CIMR-E7Z42200
300 kW 675 A CIMR-E7Z43000
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CIMR-E7 IP54

400V
Especificaciones Modelo
IP54 7,5 kW 17 A CIMR-E7Z47P52
11 kW 24 A CIMR-E7Z40112
15 kW 31A CIMR-E7Z40152
18,5 kW 39 A CIMR-E7Z40182
22 kW 45 A CIMR-E7Z40222
30 kW 60 A CIMR-E7Z40302
37 kW 75A CIMR-E7Z40372
45 kW 91 A CIMR-E7Z40452
55 kW 112 A CIMR-E7Z40552
@ Filtros de entrada
200V 400V
I\I‘I’%??algoc:e Filtros de linea 1* l\l‘llc;driealgot::e Filtro de linea 1*

Varispeed E7 Tipo Eﬁlsasﬁ.l Cor(r‘&(;nte 7&;;’ Varispeed E7 Modelo cég%?l 1E*N Cor(rli\(;nte Fzz;;’
CIMR-E7Z20P4 | 3G3RV-PFI3010-SE | B,25m 10 1,1 CIMR-E7Z40P4 | 3G3RV-PFI3010-SE | B,25m 10 11
CIMR-E7Z20P7 A, 100m CIMR-E7Z40P7 A, 100 m
CIMR-E7Z21P5 CIMR-E7Z41P5
CIMR-E7Z22P2 | 3G3RV-PFI3018-SE | B,25m 18 1,3 CIMR-E7Z42P2

A,100m CIMR-E7Z43P7 | 3G3RV-PFI3018-SE | B,25m 18 13

CIMR-E7Z23P7 | 3G3RV-PFI2035-SE | B,25m 35 14 CIMR-E7244P0 A, 100 m
CIMR-E7Z25P5 A,100m CIMR-E7Z45P5
CIMR-E7Z27P5 | 3G3RV-PFI2060-SE | B, 25m 60 3 CIMR-E7Z47P5 | 3G3RV-PFI3035-SE | B,25m 35 2,1
CIMR-E7Z2011 A, 100m CIMR-E724011 A, 100 m
CIMR-E7Z2015 | 3G3RV-PFI2100-SE | B, 25m 100 49 CIMR-E724015 | 3G3RV-PFI3060SE | B. 25 m 50 70
CIMR-E7Z2018 A, 100 m CIMRE7Z1018 A, 100 m '
CIMR-E7Z2022 | 3G3RV-PFI2130-SE | A, 100m 130 43 CIMR-E724022 | 3G3RV-PFI3070-SE | A 100 m 70 34
CIMR-E7Z2030 CIMR-E724030
CIMR-E7Z2037 | 3G3RV-PFI2160-SE | A, 100m 160 6,0 CIMR-E724037 | 3G3RV-PFI3130-SE | A, 100 m 130 47
CIMR-E7Z2045 | 3G3RV-PFI2200-SE | A, 100 m 200 11,0 CIMR-E724045
CIMR-E7Z2055 CIMR-E724055
CIMR-E7Z2075 | 3G3RV-PFI3400-SE | A, 100m 400 18,5 CIMR-E724075 | 3G3RV-PFI3170-SE | A. 100 m 170 6.0
CIMR-E7Z2090 CIMR-E7Z4090 | 3G3RV-PFI3200-SE | A, 100 m 250 11
CIMR-E7Z2110 | 3G3RV-PFI3600-SE | A, 100m 600 11,0 CIMR-E724110

CIMR-E7Z4132 | 3G3RV-PFI3400-SE | A, 100 m 400 18,5

CIMR-E7Z4160

CIMR-E7Z4185 | 3G3RV-PFI3600-SE | A, 100 m 600 11,0

CIMR-E7Z4220

CIMR-E7Z4300 | 3G3RV-PFI3800-SE | A, 100m 800 31,0

Nota: 1. Los modelos E7 IP54 son variadores con filtro incorporado.
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(@ Tarjetas de comunicaciones

Tipo Modelo

Descripcion

Funcién

3G3RV-PDRT2

Tarjeta opcional DeviceNet

* Se utiliza para poner en marcha o detener el variador, para seleccionar o referenciar

0 parametros, y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos
g similares mediante comunicaciones DeviceNet con el controlador host.

'g SI-P1 Tarjeta opcional Profibus-DP | Se utiliza para poner en marcha o detener el variador, para seleccionar o referenciar

S parametros, y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos
S % similares mediante comunicaciones Profibus-DP con el controlador host.

§ 5 SI-S1 Tarjeta opcional CANopen * Se utiliza para poner en marcha o detener el variador, para seleccionar o referenciar

z g parametros, y para monitorizar la frecuencia de salida, la corriente de salida o elementos
'g ° similares mediante comunicaciones CANopen con el controlador host.

% CMO090 Tarjeta Ethernet opcional * Unidad de interfaz Ethernet TCP/IP MODBUS.

s SI-J1 Tarjeta opcional LONWORKS |¢ Se utiliza para el control HVAC, para poner en marcha o detener el variador, para seleccionar
|_

o referenciar parametros, y para monitorizar la corriente de salida, la relacion de vatios-horas
o elementos similares mediante comunicaciones LONWORKS con los dispositivos periféricos.

(® Tarjeta de PLC opcional

Tipo Modelo

Descripcion

Funcién

3G3RV-P10CDT-E

Tarjetas de PLC
opcionales

3G3RV-P10CDT-E-DRT

PLC opcional

* Todas las funciones, instalacién wireless y acceso transparente a los parametros y a las
entradas y salidas analégicas y digitales del variador.

* Bus de campo CompoBus/S incorporado

* Para la programacién pueden utilizarse las herramientas estandar de Omron

PLC opcional con DeviceNet

* |[dénticas caracteristicas que los modelos estandar compatibles DeviceNet

(@ Accesorios

Tipo Modelo Descripcion Instalacion
JVOP-160-0OY Operador digital con LCD de
5 lineas
Seccién del panel panel
2 taladros MTG M3
. e 0 0o 0o o0 o ) i iﬁir*&r W‘ “
JVOP- 161 -0y Operador digital LED de ! ‘ I
@ 7 segmentos ‘ ! ‘
g |
[ ° oo oo : '
= o ol — B .
5 I R et
3 ‘ s 44 ‘ u]m
(e}
® 5 5 i Tardo [ o
2 H | K
_ E P S
° 70 ‘. 0, ‘ 15,8 ‘ 6.4
JVOP-162 Operador automatico portatil
Instalacion de seccién de panel
Cable de extensionde | e
8 3G3IV-PCN126 operador digital
é 3G3IV-PCN326 1 metro
I 3 metros
2 3G3IV-PCN329-E Cable de configuraciondepPc| e

1. El operador digital de LCD es de serie en los tipos IP54

@ Software informatico

Tipo Modelo Descripcion Funcién
[4) CX-Drive Software de programacion Herramienta de software para configuracién y monitorizacion
©
2
:,5) CX-One Software de programacion Herramienta de software para configuracién y monitorizacion
18
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(® Unidad de freno, unidad de resistencia de freno

Unidad de freno Unidad de resistencia de freno
Tipo de instalacién independiente (10% ED, 10 seg. max.)!
Variador |
"?:)I(Ii('!:a Modelo Modelo Especificaciones de la Par de r!sails(t’;r?;a
Tension apli;zlt)éer del CIMR-E7Z0O0 CDBRO N° utilizado Modelo P resistencia N° utilizado freno, % Finima
en kw’ conectable Q
Clase 200 V 0,4 20P4 2015B 1 20P7 70W 200 Q 1 220 48
0,75 20P7 20P7 70W 200 Q 1 125 48
1,5 21P5 21P5 260 W 100 Q 1 125 48
2,2 22P2 22P2 260 W 70Q 1 120 16
3,7 23P7 23P7 390 W 40 Q 1 125 16
55 25P5 25P5 520 W 300 1 115 16
7,5 27P5 27P5 780 W 200 1 125 9,6
11 2011 2011 2400 W 13,6 Q 1 125 9,6
15 2015 2015 3000 W 100 1 125 9,6
18,5 2018 2022B 1 2015 3000 W 100 1 125 9,6
22 2022 2022 4800 W 6,8 Q 1 125 6,4
30 2030 2015B 2 2015 3000 W 100Q 2 125 9,6
37 2037 2015B 2 2015 3000 W 100 2 100 9,6
45 2045 2022B 2 2022 4800 W 6,8 Q 2 120 6,4
55 2055 2022B 2 2022 4800 W 6,8 Q 2 100 6,4
75 2075 2110B 1 2022 4800 W 6,8 Q 3 110 1,6
90 2090 2110B 1 2022 4800 W 6,8 Q 4 120 1,6
110 2110 2110B 1 2018 4800 W 8Q 5 100 1,6
Clase 400 V 0,4 40P4 4030B 1 40P7 70W 750 Q 1 230 96
0,75 40P7 40P7 70W 750 Q 1 130 96
1,5 41P5 41P5 260 W 400 Q 1 125 64
2,2 42P2 42P2 260 W 250 Q 1 135 64
3,7 43P7 43P7 390 W 150 Q 1 135 32
55 45P5 45P5 520 W 100 Q 1 135 32
7,5 47P5 47P5 780 W 75 Q 1 130 32
1 4011 4011 1040 W 50 Q 1 135 20
15 4015 4015 1560 W 400 1 125 20
18,5 4018 4018 4800 W 320 1 125 19,2
22 4022 4022 4800 W 272Q 1 125 19,2
30 4030 4030 6000 W 200 1 125 19,2
37 4037 4045B 1 4037 9600 W 16 Q 1 125 12,8
45 4045 4045B 1 4045 9600 W 13,6 Q 1 125 12,8
55 4055 4030B 2 4030 6000 W 200 2 135 19,2
75 4075 4045B 2 4045 9600 W 13,6 Q 2 145 12,8
90 4090 4220B 1 4030 6000 W 200 3 100 3,2
110 4110 4220B 1 4030 6000 W 20Q 3 100 3,2
132 4132 4220B 1 4045 9600 W 136 Q 4 140 3,2
160 4160 4220B 1 4045 9600 W 13,6 Q 4 140 3,2
185 4185 4220B 1 4045 9600 W 13,6 Q 4 120 3,2
220 4220 4220B 1 4037 9600 W 16 Q 5 110 3,2
300 4300 4220B 2 4045 9600 W 13,6 Q 6 110 3,2

1. Factor de carga durante la deceleracién hasta la detencion de una carga con par constante. Con freno de salida constante o regenerativo continuo, el factor de carga es menor
que el valor especificado.

2. Valor de resistencia por unidad de freno. Seleccione un valor de resistencia que sea mayor que el valor de resistencia minimo conectable para obtener un par de freno
suficiente.

3. Para aplicaciones con una gran potencia regenerativa, como montacargas, el par de freno u otros elementos pueden superar la capacidad de una unidad de freno con una
resistencia de freno en una combinacién estandar (y provocar una sobrecarga de capacidad). Péngase en contacto con los representantes de Omron cuando el par de freno u
otro elemento sea superior a los valores de la tabla.

Varispeed E7

19



OMmRON

Cat. No. I121E-ES-02

Debido a las continuas mejoras y actualizaciones de los productos Omron, las
especificaciones estan sujetas a modificaciones sin previo aviso.

ESPANA

Omron Electronics Iberia, S.A.
c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid
Tel: +34 913 777 900

Fax: +34 913 777 956
omron@omron.es

www.omron.es
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902 361 817
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Vitoria

Tel:
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+34 913777 913
+34 932 140 600
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+34 963 530 000
+34 945 296 000
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