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La presente guia tiene como objetivo mostrar posibles aplicaciones de la solucién “Lean Automation” de Omron,
una solucién simple, compacta, facil de usar y mantener.

Aplicacion 1:

Comunicacion Modbus RTU entre un terminal NQ y un

variador JX

Objetivo: Enviar desde un terminal NQ a un variador JX, comunicados via Modbus RTU, el comando de “Run”, la

“Referencia de frecuencia”, el “cambio de giro” y el “canal de estado”. Una vez enviado ejecutar el comando “Enter”
para guardar los datos en la EEPROM.

Modbus RTU (2 hilos)

Cableado:
OPE*MODBUIS
Enlaged view of Ihe operating
NQ (COM1) 57
12345678 s o
gy 1T+, T l on
|- - 11 3P !
o ® 00 ore E 3
|l ® a1 0 || ©) o
R 7 W

Parametrizacion JX:

Parametro | Valor | Descripcion

A001 2 | Origen de referencia de frecuencia: F001
A002 3 | Origen comando de Run: ModBus RTU
C070 3 ModBus

C071 5 | Velocidad de comunicacion: 9600 bps
C072 1 Nodo

C074 0 | Sin Paridad

C075 1 1 bit de stop

C076 2 | Seleccion de errores: deshabilitar
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Configuracion NQ:

| Praject Informati0n| COM1 | COM2 | Alarm | Settings |

Select Protocol

Pratozol: | Modbus RTU Master [NG Model :
4

Communication Settings

Baud Rate: | 9500 v Data Bits : 3
Parity : v Stop Bits: |1

ey

Creacion de los “tags”™

Edit Tag B Edit Tag 3
M Name [ nade 1 ] Modbus RTL Master (NCLas Mastan [ 1 word ] Nodde Hame: ([ a1 | Modbus RTU Master (NG b

Tag- Hame | Ma 40 chars Tag- Mame | | Max 40 chars

Register/Call | Cgjs | Resdwite Register/Cail [ i | Readwits

Type Type L

Tag Type Lol or B addressed Re TagType Register Coil or Bif ad

Size 1 bit 00001 -B5536] Size: 1 bt 00001 -65536]
Coll 1 * Col 2 e
| » i

I Ao Add
Edit Tag X EditTae

Mode Name = i tarl [ wiod] MNode Name

Tag-Name Man 40 chars Tag-Name | Max 40 chars
Register/Col | Holding registers v | ReadWiite Begster/Col | Holing registers v| Resdwite
Type Tupe !
TagType TagTupe Redistal

Siee: 2bytes  [D0001-65536] Size: 2bytes  [D0001-65536]
Register

5 3 Register

Edit Tag

At Add Wit o T i |
ModsName | pode 1] Modbus RTU Master (N as Master) [ 1 ward |
Tag - Mame | Max 40 chare a
Pegister/Col ‘Hulding registers V| FRead Writs
Tppe
Tag-Type Register Coil or Bit addressed Register
Size: 2 bytes [00001-65536]

Register

Auto Add Nurnber of Tags

Shiow Ermor Report
Epte(s] ‘ 2-Bytes(1-word) v
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Para ejecutar el comando “Enter” se puede hacer de dos formas:
- Automatica: Asignar una tarea en el teclado numérico.

] Tasks
=20 Mumeric Keypad
ke

g
[ herreme
-] Bit Keypad
{2 Asdi Keypad
{1 Templates Select Task Tasks
-2 Keys © "Before Showing Soreen’ Tasks
{1 Tasks
{2 Taos
(] Modes
{1 Comt Tag Operations

-2 com2 Tz L 3
(1 Alarms 3 anguage &) "while Shawing Screen” Tasks

Datal
g L:n:u:;f: ' Number [ |oeess
{1 M(ma)-T%.ngp )
S o [t ]

{1 Untitled1 nap

Wiite Value to Tag -

Tag = Number ©) “aiter Hiding Sereen’ Tasks
Wiite 1 to Tag ENTER

Ip (S)

£33 B CICY R FAT Oy

Software Help

[ Edit [ Help

- Manual: Asignar la tarea a un pulsador

El resultado es el siguiente:

99.9 |rw
REVERSE |

99

OomRoN.

[ENTER)
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Aplicacion 2:
Comunicacion Modbus RTU entre un autéomata CP1Ly un
variador JX utilizando “Modbus RTU Easy Master”

La comunicaciéon Modbus entre un automata de la familia CP1 y un variador JX se puede realizar de dos formas
distintas, la primera de ellas utiliza la funcion “Modbus RTU easy master”, y es la que se presenta en esta aplicacion.
Su funcionamiento es sencillo, simplemente con rellenar unos canales con el numero de esclavo, cddigo de funcion,
etc y posteriormente activar un bit se envia la trama.

La segunda forma, mediante la utilizacién de “bloques de funcion” se presentara en la siguiente aplicacion.

Objetivo: Enviar via Modbus RTU, la “referencia de frecuencia” y el comando “Run” desde un CP1L a un variador JX,
mediante la funcidén “Modbus RTU Easy Master”.

Modhus-RTU (2 hilos)

CP1L-M30DT1-D

CPIW-CIF11/12
(Puerio 2)

Cableado

[ fee 2R
OPETMODBUS
Enlaiged view of the operating

=@

S| st

Configuracién del puerto del CP1L

= Configuracion del PLC - NuevoPLC1

Archivo  Opciones  Ayuda

Arrangue I Cunligulacién] Tempunzaciunas] Congtante de Entlada] Puerto serie 1 Puerto serie 2 ] Servicio de penféricus] Ei
Configuracion de comunicaciones Canales de vinculo
" Estandar (3600 ;1.7.2E)
& Personalizada “elocidad Formato Moda
|SBDU j ‘EJ M j |Puerla de enlace serie j | J
Cddigo de inicio Cddigo de fin

¢ ¢ = ¢

- e | -
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Configuracién del DIP-Switch del CP1W-CIF11*

OMRON

Pin Configuracion Descripcion
1 ON Activada Resistencia fin de linea
OFF Desactivada
2 ON 2 hilos Seleccion 2 hilos o 4 hilos
OFF | 4 hilos
3 ON 2 hilos Seleccion 2 hilos o 4 hilos
OFF | 4 hilos
4 No usado
5 ON Control RS hablilitado Selector control RS para RD
OFF Control RS deshabilitado (nota 1)
(Siempre recibe)
6 | ON Control RS hablilitado Selector control RS para SD
OFF | Control RS deshabilitado (nota 2)
(Siempre envia)

*(En negrita la posicion de los pins)

Configuracion del JX

Parametro | Valor | Descripcion

A001 3 | Origen de referencia de frecuencia: Modbus RTU
A002 3 | Origen comando de Run: Modbus RTU

C070 3 ModBus

C071 5 Velocidad de comunicacion: 9600 bps

C072 1 Nodo

C074 0 | Sin Paridad

C075 1 1 bit de stop

C076 2 Seleccion de errores: deshabilitar

Localizacion de los canales “Modbus RTU Easy Master” en la familia CP1

Modelo | Puerto Comando Respuesta Area auxiliar
CP1E-N | Puerto integrado | D1200 a D1249 D1250a D1299 | A640.00 a A640.02
Puerto opcional | D1300 a D1349 D1350 a D1399 A641.00 a A641.02
CP1L-L | Puerto 1 D32300 a D32349 | D32350 a D32399 | A640.00 a A640.02
CP1L-M | Puerto 1 D32200 a D32249 | D32250 a D32299 | A641.00 a A641.02
CP1H Puerto 2 D32300 a D32349 | D32350 a D32399 | A640.00 a A640.02

Configuracidn del area de memoria, en la presente aplicacion del CP1L, tal como muestra la siguiente tabla

Direccion | Bits Valor | Descripcion

D32300 | 00a07 | 01 Direccién esclavo (0 a F7)
08a15 | 00 Siempre “00”

D32301 [ 00a07 | 05 Caodigo de funcion (escribir en bit)
08a15 | 00 Siempre a “00”

D32302 | 00a15 | 0004 Numero de bytes de comunicacion

D32303 | 00a15 | 0000 | Direccién 0

D32304 | 00a15 | FFOO | Dato
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Una vez rellenados los canales hay que activar el bit A640.00 para enviar la trama. Existe un area auxiliar donde
se puede ver si se ha enviado correctamente la trama.

Direccion | Bit | Descripcion

AB40 00 | Poner a ON para realizar la ejecucion
ON: Ejecucion en progreso.

OFF: No ejecutada o ejecucion completada.
01 | ON: Ejecucion normal

OFF: Ejecucién error o en progreso.

02 | ON: Ejecucion error

OFF: Ejecucion normal o en progreso.

Ademas se dispone de un area de respuesta donde el esclavo contesta a la trama enviada.

Para el envio de la “referencia de frecuencia”, el proceso es similar al anterior, se rellenan los canales tal y como se
muestra en la siguiente tabla

Direccion | Bits Valor | Descripcion

D32300 [ 00a07 | 01 Direccién esclavo (0 a F7)

08a15 | 00 Siempre “00”

D32301 | 00a07 | 06 Cadigo de funcidn (escribir en registro)
08a15 | 00 Siempre a “00”

D32302 | 00a15 | 0004 Numero de bytes de comunicacion
D32303 | 00a15 | 0001 Direccién 1

D32304 | 00a15 | &60 Dato

y de la misma forma que en el envio del comando “Run”, se debe activar el bit 640.00 para enviar la trama.
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Aplicacioén 3:

Comunicacion Modbus RTU entre un autéomata CP1L y un
variador JX utilizando “bloques de funcion”

Objetivo: Enviar la “referencia de frecuencia” y el comando “Run” desde un CP1L a un variador JX, utilizando
los “bloques de funcion” (FB) ya creados de la libreria OMRON

La configuracién tanto del CP1L como del JX se realizara tal y como se ha explicado en la aplicacion 2.

El FB utilizado en el ejemplo que viene a continuacion, se puede descargar del siguiente link:

http://www.myomron.com/index.php?action=kb&article=1278

Una vez descargado, insertamos el FB e

5 wuSrUrRIUy oL

—|-f MuevoPLC1[CPIL] Offline

=3 simbolos
Configuraciin
(ﬁ Memoria

= % Programas

= @ MuevoProgramal (000

=3 Simbolos
P seccisnt

9 END

n el proyecto,

Insertar blogue de funcidn

I [Mombre de Seccidn : Seccidni]

WERERRERRRE SRR

4 Diagrama de relés
45F Texto estructurada

desde archiva. ..

y lo configuramos tal y como se muestra en la siguiente imagen.

#CCCC
&2
#2
#1

&0
#32
&30
52

3000
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CPIL_JX
INY002_Refresh_+31_
(BOOL) (BOOL) ®1.00
EN EMC
(INT3 (BOOL) W500.00
dUnitSelect BUSY L ]
[INTY (INT) V501
dPorthlo ModeAddr | +1
(DVWORD) (BOOL) WS00.01
JZcanlist Errart i}
[CAMORD) (WORDY) a0z
hadelType.x ErrorlDit 0000 Hexade. ..
[LINT)
HIrtervalCournt
OWORDY
JAreall
(INT
JAreaho
RO
AMSGAreall
[INT)
AMSGAreao
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Como se trata de un solo eje (esclavo n® 1), y en el “Area n® se ha puesto un 50, los canales
de trabajo son el D50 y D51. El primero es el canal de comando y estado, el segundo la referencia de frecuencia.

PLC Marme | Mombre Direccién | Formato/tipo de datos

MuevaPL... D50 INT (Decimal con signo, Canal)
MuevaPL. .. D51 UINT (Decimal, Canal)

n Descripcién

+0 | Canal de comando/estado del eje 1

+1 | Referencia de frecuencia del eje 1

+2 | Canal de comando/estado del eje 2

+3 | Referencia de frecuencia del eje 2

+4 | Canal de comando/estado del eje 3

+5 | Referencia de frecuencia del eje 3

+62 | Canal de comando/estado del eje 32

+63 | Referencia de frecuencia del eje 32

realirzing

Usa FE Walor Valor (binario)
+2 0000 aooo 0000 0010
o0 000 aooo 0011 1100
Bit Descripcion canal comando / estado RIW
00 | 0=Stop, 1=Run W
01 | 0 =Forward, 1=Reverse W
02 | Error reset W
03 | 1: Operando R
04 | 1: Velocidad cero R
05 | 1: Frecuencia alcanzada R
06 | 1: Alarma R
07 | 1: Frecuencia de salida < n095 R
08 | 1: Frecuencia de salida = n095 R
09 | 1: Preparado R
10 | 1: Alarma UV (UnderVoltage) R
11 | 1: Baseblock activado R
12 | 1: Referencia de frecuencia desde el operador | R
13 | 1: Comando Run desde el operador R
14 | 1: Deteccion de sobrepar R
15 | 1: Fallo detectado R
—
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Aplicacion 4:

OMRON

Control de posicion de un servo Smart Step 2 con la salida de
pulsos de un PLC CP1L

=

CPIL-L14DT
(pm)

T 5

IARTSTEP 2

Objetivo: Control de posicion de un servo Smart Step 2 con la salida de pulsos de un CP1L, las acciones a realizar
son la busqueda de origen, seguida por operaciones de posicionamiento en los puntos Ay B. El sistema de trabajo

va a ser con coordenadas absolutas.

Punto A Origen Punto B

* Insertar una resistencia de 1,6 a 2,2 kQ,
de modo que la corriente se sittie dentro
del rango de 7 a 15 mA.

*En las CPUs de 20/30/40 puntos la

entrada de proximidad de origen (pulso 0)
sera 0.10

realirzing

Sensor de Sensor Sensor de
limite CCW de proximidad limite CW
de origen . - . . .
0.02 0.01 Inicio de la Posicionamiento Posicionamiento
[ 0.00 . ' = busqueda en punto A en punto B
de origen
— — 0.03 0.04 0.05
Contacto [® #]| Contacto Contacto|[® e =) o o
NA NA NA 1 1
+
24 Ve.c.
[ Serie R7D
R CT EE B A T L pe— ONT
1
[nc [ @[ ob] b2] 04 06 Nc|NC] X I §T oW
+ p2 —CW
CP1L-L14DT > C ¢ T 3 —Cccw
‘ ‘ 94 —CCW
nc[og[og] oz 03] 0a]ne i
! OO S eeret
| ne [boubiamidtlogm][gs [ nc | $5  [—EGRST

1‘Br"fo [,]m [,] ¥ []

Salida

CW  Salida
100.00 CCW
100.01

Salida de reset de

contador por error —@ @

100.04
Indicador ( % ) (5 @

4—33:—l——10
1

Posiciona- Posiciona- Busqueda
miento en mientoen de origen
punto A puntoB finalizada

finalizado finalizado 100.05
100.02 100.03

............ o—eCarcasalFG
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Configuracién del PLC

== Configuracidn del PLC - NuevoPl.C1
Archive  Opciones  Ayuda

Temporizaciones | Constants de entrada | Puetto serie 1 | Puerto serie 2 | Setvicio de periféricos | Enradaincorporada ~ Salida de puisos 0 | said 4 | ¥

Selecciones basicas

Origen ho definido Feterer el inicial de retomo/blsqueda m PPs
Operacitn limite sefial de entrada | Siempre *| Curva de velocidad Trapezoide v
Sefial de entrada limite WO hd
Configuracidn de la operacidn de definicidn de arigen Retormo a arigen
¥ Usar operacion de definicion de crigen Com.

P a 2 - 0 =1
Direccién de bilsqueda | Cw/ T Wel alta de biisqueda 10000 J;I pps —=ipes
Método de deteccién  |Mélodo D ~| il do provimidad de bisqueda |1000 = pps || Fieh aceleracion
Operacidn de bisqueda  |Inverso 1 = | Valor de compens. de blsqueda |0 2

=1
Modo de opsracidn Model  =| el de aceler. de bisqueda 2000 5' Rel. deceleracion
2000 J:I

Sefial de entrads origen  |MNO «|  Rel de deceler. de bisqueda

Sefial de entrada pox. | NO v|  Tiempo de monitoriz. de pasicien |0

CPIL-M  [Monitarizar

Segun la configuracion realizada la busqueda de origen la realizara de la siguiente manera:

iy v i 1—]: Posicionamiento:
Contacto 0.02
< r 3
Entrada de origen | E /i\
Contacto 0.06 NS
Velocidad alta Punto A/ Origen \Pumo B
Frecuencia de bisqueda 10 kHz ccw « s > CW
. Relacién de aceleracion de bisgueda C?:I::::ng;e;gga;j:ms -1.000 @ 100.000
2,000 Hat ms Velocidad c;e proximidad @)
de bl]squetli:a HJOO‘HZ ¥
ccw W
Configuracién del area DM
Direccion | Valor Contenido
Posicionamiento DO 07D0 | Relacion de aceleracion
en punto A D1 07D0 | Relacién de deceleracion
D2 C350 | Frecuencia objetivo
D3 0000
D4 FC18 | Volumen de salida de impulsos
D5 FFF
Frecuencia D6 0000 | Frecuencia inicial
inicial D7 0000
Posicionamiento D10 07D0 | Relacion de aceleracion
en punto B D11 07D0 | Relacion de deceleracion
D12 C350 | Frecuencia objetivo
D13 0000
D14 8600 | Volumen de salida de impulsos
D15 0001
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Programa de diagrama de relés

1. Asignacion de los sensores de limite a las entradas de limite
A540.08 = Entrada de limite CW
A540.09 = Entrada de limite CCW

A540 08
A540.08
2. Ejecucion de la busqueda de origen
X:0.03
I {BORGESY)
#0
#0
3. Posicionamiento en el punto Ay B
X 004
f @PLS2587)
#0
#1
oo
0700 Hexad...
(n]:]
an.n
X:0.06
— | BALS2(2T)
#0
#1
(h]i}
0700 Hexad...
a5
&0.0
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4. Indicadores de salida de busqueda de origen y finalizacién de posicionamiento
A280.06 - Parado en origen
A280.03 - Salida de impulsos finalizada

o
X004 X003 X005 .0
=1 i it o
Wi .01 ARE0.03 Y 100.02
X005 X003 X004 o0z
=T} it it ]
Wi .0z Ara003 Y 100.03
— Sy o—
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Aplicacion 5:
Envio de datos via Ethernet entre un CP1L y un PLC remoto

Objetivo: Enviar informacién de un CP1L a un PLC remoto, en este caso un CJ1M, utilizando Ethernet

Switch SDW-550

Redl

Red 1

CJIW-ETN21
192.168.250.5

CP1W-CIF41

192.168.250.1

Una vez colocado el CIF41, en su slot, se debe poner el dip switch correspondiente a “ON”, SW4 para el puerto 1 0 el

SW5 para el puerto 2. ~
El presente ejemplo se va a realizar utilizando el puerto 2. i

DipSWid—
DipSWS—+t

Los canales de trabajo son los siguientes:

m = Cl02980 + 10x(0xFD — Unit Address)

Option Port No. /0 Capacity Unit Address Range of Status Area
Option port 1 14/20 oxFC Cl02990 to Cl02992
30/40/60 0xFD Cl02980 to C102982
Option port 2 30/40/60 0xFC Cl02990 to C102992

n = DM32000 + 300x(0xFD -Unit Address)

Option Port No. /0 Capacity | Unit Address Range of Status Area
Option port 1 14/20 oxFC DM32300 to DM32458
30/40/60 OxFD DM32000 to DM32156
Option port 2 30/40/60 oxFC DM32300 to DM32456

realirzing J—
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La direccion IP del médulo CIF4, por defecto, es 192.168.250.1, en caso de que se haya cambiado y se desconozca
cual es la nueva, existen dos registros donde se puede ver la IP actual.

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
n+3 (1)(2) (3)(4)
n+4 (5)(6) (7)(8)

The IP address is (1)(2).(3)(4).(5)(6).(7)(8) (hex)

Conocida la direccién IP se accede al Web Server

—~ thernet Option Board Setting - Windows Internet Explorer
{= OMRON Eth 0 Board 5 Wind | Expl
@.\_ y- |§, http:/f192, 168,250, 1/E01. htm

File Edit \Wiew Favorites Tools Help

Please input Login Password.
Login Password |  ETHERNET | Login |

En este primer menu se puede cambiar la direccion IP, una vez cambiada, pulsar la tecla Transfer.

System Format
Parameter Value
IP Address 192 | |18 | |zs0 |1 |
Subnet Mask 255 | |25 | |25 | o |
FINS Node Address [0: defait(1)]
FINS/UDP Port [1Use Input Port No [Default(9600)]
FINS/TCP Port [JUse Input Port No [Default(9600)]

. © Auto (Dynamic) O Auto (Static)
Address Conversion Mode O O Auto &

. () Destination IP' address is changed dynamically.
RS O (O Destination IP address is Not changed dynamically.
Broadcast Option Al'l' (4.3BSD) CANL'0 (4.2BSD)
FINS/TCP Protected [[]Use FINS/TCP Protection Function
I Transfer ] [ Cancel ] [ Restart ]

Una vez configurado el CIF11 se va a configurar la Red, abriendo el CX-Integrator

5 NuevoProyecto - CX-Integrator - [Descripcion general del sistema]

Archivo Editar Mer Insertar |Red Componente Herramientas Yentapas Ayuda

NEl S El /2 Trabajar orline 10

@ IConfiguracion de comunicaciones

realirzing




e —————— e ———

OMRON

En “configuracién de comunicaciones” se elige el PLC, en este caso un CP1L, y la forma de comunicacion. Una vez
configurado, se pone online y se configura la tabla de rutas.

o NuewoProyecto - CX-Integrator, - [Descripcion general del sistema]

frchivo Editar Wer Insertar Red Componente |Herramientas Yentanas Avuda

0= & [&

Iniciar Data Link

Iniciar tabla de rutas

Hetramienta de T Link 4

Herramienta de Deviceflet 4

&g PIL-M

gy Unidad 00
4, Unidad 01
4, Unidad 02
4, Unidad 03
4, Unidad 04
gy Unidad 05
yy Unidad 06
&y Unidad 07
gy Unidad 03
+-digy Unidad 09
+-dggy Unidad 10
+ gy Unidad 11
+-dggy Unidad 12
+dggy Unidad 13
+dggy Unidad 14
+ gy Unidad 15

R e e e e e R e R

+-dggy Unidad 225(Tarjeta i_nt’er:a)IJ Puerto Zl
7 Unidad 252(PORT)

7 Unidad 253(PRPHL)
iPuel‘tu 1| I

225252255

Introducir detalles de SI0U rzl

CPU SIOU 4:

Nimera de red lacal =

Red Local #1

Como el CIF41 esta en el puerto 2, con el ratén encima de la Unidad 252, botén derecho, “insertar

unidad SIOU CPU” y se le asigna el numero de red local 1

Una vez configurado el CP1L y la red, se realiza la misma operacién con el CJ1.

Desde CX-Programmer, se abre la “tabla de entradas y salidas”, y se configura la tarjeta CJ1W-ETN21

& SlR|w &m0 32 bl ed| v Sl

7 C31M-cPuzz
+ gy Tarjeta interna

ﬂ 04 [0002] Huero varia
ﬂ 05 [0002] Hueco vacia
ﬂ 06 [0002] Hueco vacia
ﬂ 07 [0002] Hueco vacia
?’ 03 [0002] Hueco vacio
51 09 [0002] Hueco vacio

realirzing

= lj [0000] Bastidor principal
5 00[0000] CI1W-1D211{DC Input Unit)
5 01[0001] CI1W-0C21 1 {Relay Output Unit)
g1 02 [2000] CI1W-MAD42(Analag 10 Unit Input: 4 points) Qutput: 2 points) (Ocupacién ¢ 13(Unidad : 0) (Salida: 5,
ﬂ 03 [1525] CI1W-ETMZ1{ETNZ1Mode){Ethernet Unit) {Unidad : 1)

CJIW-ETN21(ETN21Mode) [Editar parametros]

Emisidn

(+ Todos 1(4.3850)
" Todos 0 (4.2B5D)
Dirgccion IP
192,168 .250. 5

Mazcara de subred

285285 Z2BE .0

[ Habilitar CIDR

FTR

Configuracién | FINS/TCP | DNS | SMTP| POP | Direcsién de cono | Enviar

Pugrta FINS/UDP Pugrto FINS/TCP
&+ Predeterminado [(9500] &+ Predeterminado |
" Definido por el usuario " Definido por el u:
Corversion Welocidad de transm
& Autorn. [dindmica) & Automdtica

" Autom. [estatica) " 10BASE-T

" Combinado

" Tabla de direcciones [P

Tahla de direrrinnes 1P

J



Para configurar la red, se pone el raton encima de la tarjeta = boton derecho —> Iniciar aplicacién especial >

W

 ———————— OIS

Iniciar con configuraciones heredadas,

7 02 [2000] CI1w-MAD4Z,
5 '

5l 04[0002] Huero vacio
b

05 [0002] Hueco vacio
$ 06 [0002] Hueco vacio
?I 07 [0002] Hueco vacio
?I 08 [0002] Hueco vacio

Analog IjO Unit Input: 4 pointsf Output: 2 points) {Ocupacion : 1)Unidad : 0) {Salida: 5, Entrada: 5)
TH y(Ethernet Unit) (Unidad : 13

Agregar unidad

Cambiar | Confirmar unidades

Cambiar N° de unidad

Comentario de unidad

BUS magstro SYSMAC 3

OMRON

?I 09 [0002] Hueco vacio
Canfiguracidn de unidad

Guardar parametros
Cargar pardmetros

onfiguraciones heredadas

Iniciat apl

Corkar
- I | L}

y se abrira el CX-Integrator, una vez dentro “iniciar la tabla de rutas”

2
(55 HuevoProgecto. Red_Unidad_1 Ethemet)Redr)
= S Ethemet
=% Red]_Unidad_1(Eth Componentel
CJ1M-CPU22
Hodo[010)

Transferir [de red a PC]

Conectar

l |

" Redss [Compenertes |

F de NT Link 13
Herramienta de Controller Link. 13

Herramienta Ethernet 13

Comprobarién de retorno de eco entre nodos del PLC

Introducir, detalles de SIOU

X

d1=1 == ) =2 1= | 1
&7 CIM-CPUZZ SECL =

+dagy Unidad 00 Mdmero de red local -

+ gy

+- gy Unidad 02 4

+- gy Unidad 03

+1- gy Unidad 04

+1-digy Unidad 05 Aceptar | Cancelar |

+|-dige, Unidad 06

Una vez la red configurada se crea el programa en el CP1L,
X000 AE0Z.00
1t i} SEND(90) || Enviar a red
D000 Primer canal fuerte
i (rodo local)
Ozo00 Primer canal de destino
an (nodo remoto)
oo Primer canal de control
0003 Hexad...
P_ER
CFO03 ¥ A00.00
e o—

realirzing
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Configuracion de la instruccion send

Direccion | Valor Descripcion
NODO LOCAL D1000 #66 | Canal CP1L
NODO REMOTO D2000 #0 Canal CJ1M
CANAL DE DO #3 Se envian 3 canales
CONTROL D1 #1 Red 1
D2 #500 | Nodo destino 5, Unidad de CPU *
D3 #0 Respuesta requerida/ Puerto de
comunicaciones 0/ 0 reintentos
D4 #0 Tiempo de espera de respuesta
FLAGS DE A202.0** | ON: Comunicacién en ejecucion
COMUNICACIONES OFF: Sin comunicacion
A219.0** | ON: Errorenla ejecucion
OFF: Funcién ejecutada correctamente
A203* Cadigo de error

*En casos como este siempre es “00” ya que la unidad destino es la CPU
**Estos son los flags del puerto interno de comunicaciones 0 (C+3, bits del 8 al 10)

Cuando se active la entrada 0.0 el CP1L envia al CJ1 los datos del D1000, D1001 y D1002 y los guarda en el D2000,
D2001 y D2002.
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Aplicacioén 6:

OMRON

Conexion remota desde CX-Programmer a un CP1L via Internet

Objtetivo: Configurar remotamente desde el CX-Programmer un CP1L utilizando via Internet.

. 192.168.1.250
(19)

IP externa fija:
193.152.83.52

CPIW-CTF41
192.168.1.3
Puerto 2600
UDP

Tal y como se ha realizado en el apartado anterior, via web server se configura la direccién IP deseada en el CIF 41,
ademas se asigna la IP interna del router (192.168.1.250) dentro del CP1L y se transfiere

OMRON Ethernet
Option Board

[ Settings |

Tfenu

1. IP Address and
Protocols

o System
o HTTPE

Configuracién del MRD310

IP Router Table

Setting Formn

| Parameter | Value
TP Network Address  [000  Jooo | Joon oo

Router P Address 15z g | 1 [es0

Transfer | Cancel | Restartl

Via webserver hay que conectarse a la direccién 192.168.2.200 (IP por defecto)

realirzing

J



B~ OMRON

Connect to 192.168.2.200 R :x'||

(i

estermo MRD-310

User name: | Q adrin j

passwiord: | westermo

I~ Remember ry password

o ]_one |

Para que el MRD310 escriba el pin automaticamente al darle tension:

P, o>

A http://192.168.2.200 - Set SIM PIN COnua =l .3 |

— . Serial /
Enter when e e —
reque _‘-?tElj |YE"'S -j!-r Mode SMS Ewe
Current PIN Mot set

Mews PIN |....
Canfirm PIN |.-..

pd in as admin Host: MRD-210

& (HSPA/GPRS) ]|
- =-_ 3\’ i

Up:

Configuracion de las conexiones, en el presente ejemplo MOVIESTAR IP FIJA
El APN es: INTERNETESTATICO.MOVISTAR.ES

Contrasefia: MOVISTAR

usuario: MOVISTAR

realirzing
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Packet Mode

Connection Configuration

Always connect ¥ I

1=

Reset Update

APMN . Authentication] Username | P

-_-——-n

Add new profile

Comprobamos que se ha conectado

Wireless

Se cambia la IP interna del router, dentro de Network, ir a LAN y asignar la nueva direccion IP, en este caso
192.168.1.250

LAN

CEnabes ¥

Asignacion de la tabla NAT del router. Dentro de firewall, ir a Port Forwards y se asigna el puerto 9600 a la direccién
IP del CP1L (192.168.1.3)

Port Forwards

Qriginal I‘h—"—Hrl:mHll

EH:iLlh-l‘i Interfar t] Delete

Add new port forward

realrzing




Una vez configurado el router, se configura el CX-Programmer

Cambiar PLC il Configuracion de red [Ethernet] il

—Mombre de dispositivo Fed | Controlador |

INuevoPLE‘I r~ Direccidn de origen FINS

- Tipo de dispostivo (O T (N O (T
E =] Corfiguraciones. | - Diteccién de destin FINS

Red: IU _,::' Noda: |4 o Unidad: |9 =

— Tipo de red
Corifiguraciones... | i~ Longitud de trama———————— [~ Tiempals] de espera de respuesta—
1004 = B
- Comentaria = Hmero de unidad de Host Linkq - =Hivel de funcionamisnte de red
=] E T ol

-

Aceptar I Cancelar | Aypuda | ok, I Cancel Help
Configuracion de red [Ethernet] 5'

Red Controlador |

— Mumera de nodo de estacidn de trabajo

|1 5 3: W Dietectar gutomaticamerte

—Direccion IP————————— Mimero de puerto -

I 193 0182 0 83 . 82 |SBDD

ok I Cancel Help

En este caso no es necesaria la tabla de rutas.
Aceptamos y ya podemos conectar

= Sin titulo - CX-Programmer - [[En ejecucion] - MINLNuevoProgramal Secciént [Diagramall =]
[ msertar
losE®(er | Be a2 |aen®|L ) BREARRSIR BEDE L u(Bs I
[ xadBELERE ¥y | —osaatlx|[oESepnens |
Fleglesns wBEER || |

[E08 Romvorrarerts
523 NuevorLC1[CO1M] Hodo Meritr Dl de Seccidn : Seccié]

2 simbolos

1 Configurar tabls de /5 y unidsd

& coniguracién

wid|

Torjta de menoria
Registro de Error

< Memoria

B programas

5153 MuevoProgramal (00)En ejecuén
3 Sinbolos
& seccibnt
& oo

5 Blogues de fundén

8 MInCP1L] Modo Run

jul

Configuracion
Regstro de Error
Reloj delPLC

Programat (00) En sjecudén
bolos

[Gwe suEEOTL: O

& e
T Boaies de funcién

T « | » |‘|‘
Pulsar i, para Ayuda =] INI(Red: 145, Nackr2) - oda Run [Toans | finea de prograna o (1, 0) | [ o
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Manuales de interés

- W462-E1-06 Manual de operacion CP1L (Inglés)

http://industrial.omron.es/es/misc/search/default.html?q=W462-E1-06

- W451-E1-03 Manual de programacion CP1L (Ingles)

http://industrial.omron.es/es/misc/search/default.html?g=W451-E1-03&rt=w

-1558-ES2-02-X ~ Manual de usuario JX (Castellano)

http://industrial.omron.es/es/misc/search/default.ntml?q=1558-ES2-02-X&rt=w

- VO7E-ES-01 Manual de Introduccion NQ (Castellano)

http://industrial.omron.es/es/misc/search/default.html?q=V07e-es-01&rt=w

- 1561-E1-02 Manual de usuario Smart Step 2 (Ingles)

http://industrial.omron.es/es/misc/search/default.html?g=1561-E1-02&rt=w

Webs de interés

- Pagina Web OMRON iberia

industrial.omron.es

- Extensa base de conocimiento con material de soporte, tal como FAQs, notas técnicas, White papers,
ejemplos practicos y mucho mas.

www.myomron.com

@omron.com
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